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注意：
欧姆龙产品必须由具备资格的操作员按照正确的步骤来使用，并且只能用于本手册中所描述的用途。

本手册描述了最佳利用 E5AR/E5ER-DRT数字控制器所需的关于功能、性能和使用方法的信息。

使用 E5AR/E5ER-DRT数字控制器时遵守以下注意事项。
·请让具备丰富电气系统知识的专员来操作温控器。

·仔细阅读本手册并确保理解其中内容，以保证正确地使用 E5AR/E5ER-DRT数字控制器。

·妥善保管本手册以供翻阅。

直观标题
列在本手册左侧的下列标题是帮助读者确定各种不同类型的资料。

注 表示对有效而方便地运用产品特别重要的资料。

1,2,3... 1. 表示一种或另一种的列举说明，如步骤，检查表等。

商标
      ·COMBICON是 Phoenix Contact所持有的注册商标。
      ·DeviceNet是 Open DeviceNet Vendors Association公司所持有的注册商标。
      ·本手册中出现的其它产品名称和公司名称均为各个公司的商标或注册商标。

© 欧姆龙， 2004
版权所有，事先未经欧姆龙公司书面许可，本手册中的任何部分不可用任何形式，或用任何方法，机械的、电子的、
照相、录制或其他方式进行复制、存入检索系统或传送。

关于使用这里所包含的资料不负专利责任。然而，因为欧姆龙公司不断努力改进其高质量的产品，所以本手册中所
含有的资料可随时改变而不另行通知。在编写本手册时，注意了一切可能的注意事项，对于仍然可能出现的错误或
遗漏欧姆龙公司将不承担责任，对于使用本手册中所包含的资料导致的损害也将不承担任何责任。 
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阅读并理解本手册

请在使用产品前阅读并理解本手册。如有任何问题或意见，请联系您的欧姆龙代表。

保证内容和责任限定

保证内容

欧姆龙的唯一保证是产品自售出起一年（或其它指定时间）内在材料和工艺上没有缺点。

欧姆龙对产品的无侵权、可售性或特殊用途的适用性均无任何明示或暗示性担保。任何购买者或使用者须承认单独的购

买者或使用者决定了产品将适当地符合他们有意使用的需求。欧姆龙拒绝其它所有保证，无论明确的或暗示的。

责任限定

欧姆龙将不为产品以任何方式造成的特殊、间接的或因此产生的损坏、利益损失或商业损失负责，无论此主张是基于契
约、保证、疏忽或严格赔偿责任。

欧姆龙对已宣称责任的产品的任何超越单价的行为概不负责。 

欧姆龙对产品的授权，修理或其它主张概不负责，除非欧姆龙分析确认产品完全操作、储藏、安装和维护且未遭受污染、
滥用、误用或不当更改或修理。

应用注意事项

使用的适宜性

欧姆龙将不对所有应用于客户应用中的产品结合对各个标准、代码或规章的符合性负责。

在客户的需求中，欧姆龙将提供可用的第三方证明文件来确定产品使用的额定值和局限性。该信息本身对于完全确定产
品与其它产品、机器、系统或其它应用或使用的适宜性并不充分。

以下为一些必须特别注意的应用示例。这并不是详尽无遗地罗列了所有可能的产品用途的列表，也并不意味着所列用途
对产品适用。

·户外使用、遭受潜在化学污染或电干扰处使用、或未在本手册中提及的条件或用途。

·核能控制系统、燃烧系统、铁路系统、航空系统、医疗器材、娱乐机械、车辆、安全设备和服从分离工业或政府规章

的安装。

·可能对生命或财产造成风险的系统、机器和设备。 

请了解并遵守所有产品可用性的禁止条款。

切勿将本产品用于可能造成严重生命或财产风险且不能保证整个系统设计于从事风险的场合，欧姆龙产品已为了用在整
个设备或系统里而适当地额定并已安装。

可编程产品 

欧姆龙将不对可编程设备中用户的编程或其任何结果负责。
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不承诺事项

规格的变更

产品规格和附件随时可能基于改进和其它原因而更改。

当已公布的额定值或特性改变，或作出重大结构改变时更改型号编号是我们惯例。但是，产品某些规格可能作出更改而
不予通知。如有疑问，可指派特殊型号编号以为您的请求固定或建立关键规格。请在任何时候联系您的欧姆龙代表以确
认所购产品的实际规格。

尺寸和重量 

尺寸和重量仅为名义上的，并不能用作制造用途，即使已说明了公差。

性能数据 

本手册所给出的性能数据是用作给用户作为确定适用性的向导，并不予以担保。其将可能表现出欧姆龙测试条件下的结
果，用户必须将其与实际应用需求相联系。实际性能服从欧姆龙的保证以及责任限定。

错误和疏忽

本手册中的信息已小心核对并被认为正确；但是对记录、印刷或校对错误或疏忽并不指定责任。
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■ 安全注意和信息的定义

本手册中使用以下记号，以提供确保产品安全使用所需的注意事项。

所提供的安全注意事项对安全特别重要。必须阅读并记住所有安全注意事项中

提供的信息。 

使用了以下记号。 

■ 符号

安全注意事项 

警告 表示潜在危险，如不加以避免，可能导致轻度或中度人身伤
害，甚至重度伤害或死亡。并可能造成重大财产损失。

注意
表示潜在危险，如不加以避免，可能导致轻度或中度人身伤害
或财产损失。 

符号 含义

注意

一般注意 
表示非特殊的一般注意、警告和危险。 

触电注意

表示在特定条件下可能引起触电。 

禁止
一般禁止

表示非特殊的一般禁止。 

强制注意
一般注意

表示非特殊的一般注意、警告和危险。
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■  注意事项 

警告

网络中必须有保护电路。如无保护电路，可能因故障而引起事故，造成重
度人身伤害或重大财产损失。为外部控制电路提供双倍或三倍安全措施，
例如紧急停止电路、联锁电路或限制电路，以确保在因产品故障或其他影
响产品运行的外部因素而造成异常时系统的安全。 

注意

不要尝试分解、修理或改装本产品。否则可能因触电而造成轻度人身伤
害。

电源打开 1分钟内不要触摸 PCB上的端子、电子部件或图纹。否则可能
因触电而造成轻度人身伤害。

不要让安装时产生的金属片、接线头或微小金属碎屑进入单元内部。否则
可能引起触电、火灾或引发故障。

不要在存在易燃易爆气体处使用本产品。否则可能引起轻度或中度爆炸，
造成轻度或中度人身伤害或财产损失。

不要尝试分解、修理或改装本产品。否则可能因触电而造成轻度或中度人
身伤害。

用以下范围内的拧紧扭矩将端子块上的螺丝和连接器锁定螺丝拧紧。螺丝
松动可能造成起火，导致轻度或中度人身伤害或使设备受损。 

端子块螺丝：0.40 ～ 0.56 N·m 
连接器锁定螺丝：0.25 ～ 0.30 N·m 

根据实际应用正确地设置本产品。否则可能引起意外动作，导致轻度或中
度人身伤害或使设备受损。

采取安全措施，例如安装独立的过热保护报警系统，以在产品故障时确保
安全。产品故障可能造成失控或启动报警输出，导致所连接的设备受损。 

不要将本设备用于测量目录 II、 III或 IV（根据 IEC61010-1）中所描述的
测量操作。否则可能造成意外动作，导致轻度或中度人身伤害或使设备受
损。只能将本产品用于设计范围内的测量目录中的测量用途。 

输出继电器的使用寿命取决于开关容量和开关条件。使用本产品时须考虑
实际应用条件，并在额定负载和电气寿命范围内使用。使用超出寿命的产
品可能导致触焊或起火。 

如果以在线编辑方式更改了程序而导致 DeviceNet周期延长，必须确保本
产品不会受到不良影响。延长周期时间可能引起意外动作，造成轻度或中
度人身伤害或使设备受损。

将程序传送至其它结点或更改其它结点的 I/O存储器之前，应先对结点进
行检查以确保安全。修改其它结点的程序或 I/O存储器可能引起意外动
作，造成轻度或中度人身伤害或使设备受损。
ix



1. 在额定环境温度和湿度范围内使用和保存本产品。紧挨安装两个或以上温
度传感器、或叠加安装温控器将使温控器内部热量积聚，致使其使用寿命
缩短。如果要紧挨或叠加安装温控器，应使用风扇进行强制冷却或采取其
它措施给温控器降温。 

2. 为了便于散热，在本产品周围留出充分空间。不要堵住本产品上的通风口。

3. 在所标注的电源电压和额定负载范围内使用本产品。 
4. 对端子块和连接器进行配线前必须确认每个端子的名称和极性。 

5. 对不使用的端子不要作任何连接。 

6. 对端子块进行配线时使用指定尺寸的紧固端子（M3，宽度：5.8 mm以下）。 

7. 要将裸线连接到端子块，使用 AWG22～ AWG14（截面积：0.326～ 2.081
mm2）连接电源端子，使用 AWG28 ～ AWG16（截面积：0.081 ～ 1.309
mm2）连接其它端子（剥去长度为 6～ 8 mm）。

8. 确保在打开电源后 2秒内达到额定电压。 

9. 拔出本产品之前先关闭电源。不要触摸端子或电子部件，或使其遭受物理
冲击。将本产品插入时，不要让电子部件接触到外壳。 

10. 不要取下内部电路板。 

11. 在某些模式下调至出世设定水平时输出会关闭。设置控制系统时应考虑到
这一点。 

12. 电源打开后让本产品预热至少 30分钟。 

13. 在靠近本产品的产生噪声的设备（尤其是感应设备，例如电机、变送器、
螺线管和电磁线圈）上安装浪涌吸收器或噪声过滤器。如果对电源使用了
噪声过滤器，检查电压和电流，并将噪声过滤器安装在尽可能靠近本产品
处。使本产品尽可能远离产生强高频噪声的设备（例如高频焊接机和高频
缝纫机）或产生浪涌的设备。 
不要将噪声过滤器输入 /输出线接在一起。 

14. 使本产品端子块接线远离高压、高电流电源线，以防感应噪声。不要让该
线路与电源线并联或与电源线使用同一根电缆。也可以使用独立的线路管
或屏蔽线来减轻噪声影响。 

15. 安装一个外部开关或断路器并加上清楚的标注，使操作员能够迅速关闭电
源。

安全使用注意事项
x



16. 不要在以下场所使用本产品。 

• 存在灰尘或腐蚀性气体（尤其是硫气或氨气）处。 
• 可能发生结冰或结露处。 
• 阳光直射处。 
• 受振动或强烈冲击处。 
• 本产品可能接触到水或油处。 
• 直接受加热设备热辐射处。 
• 温度剧烈变化处。 

17. 清洗：不要使用稀释剂。使用市售酒精。 

18. 使用指定的电缆作为通信线，并保持指定的 DeviceNet通信距离。

19. 不要用力拉 DeviceNet通信电缆或将其弯曲至超过其弯曲半径。

20. DeviceNet通电时不要连接或断开连接器。否则可能导致产品失灵或引起故
障。
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• EMC指令

概念
EMC指令
符合 EC指令的 OMRON 设备也符合相关的 EMC标准。因此，OMRON 设备更
易于内置到其它装置或整个机器中。已对产品进行检测是否符合 EMC标准。符
合 EC指令的 OMRON 设备也符合相关的 EMC标准。因此，OMRON 设备更易
于内置到其它装置或整个机器中。已对产品进行检测是否符合 EMC 标准。但
是，产品是否符合客户所用系统的标准 ,必须经客户检验。
符合 EC指令的 OMRON设备的 EMC相关性能视设备或安装于 OMRON设备
上的控制盘的配置、接线和其它条件而有所不同。因此，客户必须做最终检查
以确认设备和整台机器是否符合 EMC标准。

符合 EC指令
E5AR/E5ER-DRT数字控制器符合 EC指令要求。为确保单元所用的机器或设备
符合 EC指令要求，必须按以下方法安装单元：

1,2,3... 1. 用于通信电源、内部电源和 I/O电源的 DC电源必须采用加强绝缘或双重绝
缘。

2. 符合 EC指令要求的单元也符合公共排放标准（EN61326）。 辐射排放特性
（10-m 规定）根据所用的控制面板的配置、与控制面板连接的其它设备及
其它条件而有所不同。因此必须确认整台机器或设备是否符合 EC 指令要
求。 

至于如何降低噪声，下例给出了其中一种方法。

1,2,3... 1. 将铁氧体磁心安装于通信电缆之上。安装距离在 DeviceNet 主站单元 10cm
之内。通过此方法降低通信电缆噪声。

铁氧体磁心（数据线滤波器）：0443-164151 （由 Fair-Rite 产品有限公司
生产制造）。

EC指令 

 

 

 

 

 

 

阻抗规格

25 MHz 105 Ω
100 MHz 190 Ω
xii



2. 用尽可能厚而短的电线连接控制面板。接地电阻最小 100 Ω。

3. DeviceNet通信电缆尽可能短。接地电阻最小 100 Ω。

 

 
 

30 mm 33 mm

29 mm13 mm
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关于本手册：

本手册对 E5AR/E5ER-DRT 数字控制器的安装和操作运行进行了描述。此外，本手册中包含了以下这些
章节内容。

请仔细阅读本手册并确保在安装或操作 E5AR/E5ER-DRT数字控制器之前已熟悉本手册的内容。请仔细
阅读以下章节中的注意事项。

注意事项 告诉操作人员在使用 E5AR/E5ER-DRT数字控制器和相关设备时应注意的一些常规注意事项。

第 1 章介绍了 E5AR/E5ER-DRT数字控制器特性和技术规格。

第 2 章概述了 E5AR/E5ER-DRT数字控制器的基本操作步骤。

第 3 章描述了 E5AR/E5ER-DRT数字控制器安装和接线方法。

第 4 章描述了 E5AR-DRT 和 E5ER-DRT 数字控制器可以使用的远程 I/O 通信的输入 (IN) 区域和输出
(OUT)区域。还用示例编程描述了主通信数据分配方法。

第 5 章描述了如何将报文发送至 E5AR/E5ER-DRT数字控制器中。其中包括如何用报文发送 CompoWay/
F命令。

第 6 章给出了关于整个通信循环所需时间的信息、输出响应变为输入的信息、启动系统的信息、发送报
文的信息。

第 7 章描述了错误处理、定期维护保养操作和故障排除步骤以确保 DeviceNet网络正常工作。此外，还
给出了如何复位更换控制器的详细内容。在操作之前，详细阅读本手册和 DeviceNet 主站设备操作手册
中的错误处理步骤。从而一旦出现操作错误可以更快地识别纠正。

附录提供了DeviceNet通信单元的外形图以及其它DeviceNet信息和DeviceNet硬件产品清单和已安装的
DeviceNet对象清单。

!警告 如果未阅读和未正确理解本手册内容，则会引起人员伤亡或产品损坏或发生故障。在执行任
何操作程序之前，请仔细完整地阅读每一章节内容并理解每一章节内容和相关章节的内容。
xvii



相关手册：

下面所列出的手册与 E5AR/E5ER系统操作有关。在将 E5AR/E5ER用于实际系统之前，请仔细阅读并理
解所有相关手册内容。

名称 样本编号 内容

E5AR/ER 数字控制器 DeviceNet 通信
用户手册

H124 描述了兼容 DeviceNet的 E5AR/E5ER数字控制器。其
中包括 DeviceNet功能、技术规格和操作方法。

E5AR/E5ER数字控制器用户手册 Z182 描述了有售的 E5AR/E5ER数字控制器及其功能、规格
和操作方法。除了 DeviceNet之外，其它所有规格和功
能等内容请参阅本手册。

DeviceNet操作手册 W267 描述了 DeviceNet网络配置、连接类型和其它与
DeviceNet有关的内容。其中包括如何使用网络电缆、
连接器，以及它们的规格，还有通信供电方法。

CVM1/CV DeviceNet主站单元 
C200HX/HG/HE和 C200HS 
DeviceNet主站单元操作手册

W379 描述了 CVM1/CV DeviceNet 主站单元和 C200HX/HG/
HE& C200HS DeviceNet主站单元的规格、功能和应用
方法。

CS/CJ DeviceNet单元操作手册 W380 描述了 CS/CJ DeviceNet 单元的规格、功能和应用方法。
（CS/CJ DeviceNet单元可以同步用作 DeviceNet 主站和
从站。）

DeviceNet配置器第 2版操作手册 W382 描述了 DeviceNet 配置器操作方法。DeviceNet配置器是
一个可以用图表显示 DeviceNet网络构建、设置和维护
的支持软件包。
xviii



概
述

第 1 章
概述

本节主要介绍了 E5AR/ER-DRT数字控制器特性和规格。

1-1 特性. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-2

1-1-1 概述  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-2
1-1-2 通信连接示例  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-2
1-1-3 使用 DeviceNet . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-2
1-1-4 默认通信设置  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-3
1-1-5 数据分配  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-3
1-1-6 远程 I/O通信 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-3

1-2 规格. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-5
1-2-1 DeviceNet通信规格 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-5
1-2-2 DeviceNet一般规格 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1-5
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1-1 特性

E5AR-DRT和 E5ER-DRT (E5AR/ER-DRT)是采用 DeviceNet进行通信的数字控
制器。

1-1-1 概述

E5AR/ER-DRT 数字控制器是一款与 DeviceNet 开放域网络连接的从站设备。
DeviceNet 通信允许进行控制操作、收集测量数据和从主机或 PLC 写设置。
E5AR/ER-DRT 支持远程 I/O通信和报文通信。
远程 I/O通信可以使主站设备和 E5AR/ER-DRT通过高速 I/O自动共享数据而无
需主站设备进行特殊的编程。远程 I/O 通信特别适合操作控制、出错报警和监
控应用。

报文通过通信协议来发送命令及接收响应。报文通信的主要作用是用来修改
E5AR/ER-DRT的设定数据。

1-1-2 通信连接示例

1-1-3 使用 DeviceNet

远程 I/O通信 主站和 E5AR/ER-DRT数字控制器通过远程 I/O通信共享 I/O。E5AR/ER-DRT数
字控制器中的数据，例如过程值 (PV)和设定值 (SP)，可被分配用于与主站设备
进行通信，从而无需特殊编程即可通过远程 I/O通信发送接收所分配到的数据。

E5AR/ER-DRT

PLC

CPU DeviceNet

DeviceNet
I/O

E5AR/ER-DRT E5AR/ER-DRT

Host link
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• 用配置器来分配用户设置的数据
采用 DeviceNet配置器进行 I/O分配，以此来分配与主站设备通信所需的特
定数据。

报文通信 • 从 PLC发送命令可以进行各种操作。其中包括读 /写特定的监控值和参数，
例如读取过程值或写设定点、采用操作指令执行操作。采用报文通信也可
执行 CompoWay/F通信指令。

自动检测波特率 • 数字控制器可以自动检测主站设备波特率并与之匹配。因此不再需要单独
设置（如果主站设备波特率改变，则先关闭数字控制器的通信电源，然后
再打开电源）。

1-1-4 默认通信设置

当E5AR/ER-DRT用作DeviceNet从站设备时，通信所需的默认设置列在下图中。

有关打开主站设备和从站设备以及主 I/O表的信息，请参阅 DeviceNet操作手册
（样本编号W267）。

1-1-5 数据分配

E5AR/ER-DRT通信数据必须分配在 IN和OUT区域中用于远程 I/O通信。IN和
OUT区域各能分配 100个字。通过参数通信写数据分配 1至 100和通信读数据
分配 1至 100来分配每个字的数据。
根据数据类型规定不使用的字，以预留空间或减少字数。

详细的分配方法请参阅 4-2页上的 4-2分配。

1-1-6 远程 I/O通信
当开始通信时，自动读 /写表数据。通信写设置必须设为 ON，以将数据从主站
设备写入 E5AR/ER-DRT 中。如果通信写设置为 OFF，则数据不写入数字控制
器中。下图为以默认数据分配参数进行通信。

通信设置： 

结点地址

通信错误时采取的操作

通信数据分配：

监控值设置

操作指令

状态

确保同网络中其它单元未使用相同结点地址
1-3
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注 通信写设置默认为 ON。

写区域

写数据

输出启用位

SP

组 0：报警 1数值

组 0：报警 1上限

组 0：报警 1下限

组 0：报警 2数值

组 0：报警 2上限

B组 0：报警 2下限

操作命令

读区域

读数据

PV（通道 1）

MV监视器（加热）

状态（4个字节）

注 以上监控值和设置数据
均为通道 1的参数。

输出 (OUT)区域

输入 (IN)区域

主站设备
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1-2 规格

1-2-1 DeviceNet通信规格

注 (1) 仅当 CS/CJ-系列 DeviceNet单元用作主站时， IN区域分成 2块（还可以
选择连接类型）。如果 CVM1、 CV或 C200HX/HG/HE DeviceNet主站单
元用作主站时，IN区域必须在 1块中（字数不超过 100个字（200字节））
（仅轮询连接）。

(2) 如果使用 CVM1、 CV或 C200HX/HG/HE DeviceNet主站单元，每个结点
最多可分配 32个字。

1-2-2 DeviceNet一般规格

项目 规格

通信协议 符合 DeviceNet
通信功能 远程 I/O通信 •主 -从连接（论询、位选通、 COS或循环）

•符合 DeviceNet规格
I/O分配 •可从配置器分配任何 I/O数据 

•可以分配任何数据，例如 DeviceNet和数字控制器变量区域的特定参数
• IN区域有 2块，总共 100字（见注 1）
• OUT区域有 1块， 100字（第一个字始终分配于输出启用位）（见注 2）

报文通信 •报文通信

•可发送 CompoWay/F通信命令（以报文格式发送命令）
连接格式 多站点连接和 T-分支连接组合（用于主干线和支线）
波特率 DeviceNet：500、 250或 125 kbps、或自动检测主站波特率
通信介质 特殊 5线电缆线（2根信号线、 2根电源线和 1根屏蔽线）
通信距离 波特率 网络长度 支线长度 支线总长度

500 kbps 100 m以下 (100 m以下 ) 6 m以下 39 m以下
250 kbps 100 m以下 (250 m以下 ) 6 m以下 78 m以下
125 kbps 100 m以下 (500 m以下 ) 6 m以下 156 m以下
当使用粗电缆时，采用括号内的值。

通信电源 11 ～ 25 VDC
最大可连接结点数 64（使用配置器时包括配置器）
最大可连接从站数 63
错误控制 CRC错误检测
电源 由 DeviceNet通信连接器供电

项目 规格

电源电压 DeviceNet电源：24 VDC（内部电路）
允许电压范围 DeviceNet电源：11～ 25 VDC
电流消耗 DeviceNet电源：50 mA以下 (24 VDC)
抗振性 振动：10～ 55 Hz

加速度：20 m/s2

抗冲击性 3轴 6方向上各 3次 150 m/s2 以下
绝缘强度 2,000 VAC
绝缘电阻 20 MΩ以上（500 VDC下）
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环境温度 -10～ 55℃（无结冰或结露）
-10～ 50℃

环境湿度 25% ～ 85%
储存温度 -25～ 65℃（无结冰或结露）

外壳保护等级 IP00（连接器）
存储器保护 EEPROM（100,000次写操作）
重量 连接器盖：约 2 g

DeviceNet连接器：约 10 g

项目 规格
1-6
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第 2 章
操作步骤

本节概述了 E5AR/ER-DRT数字控制器的基本操作步骤。 .

2-1 介绍. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2-2

2-1-1 设置步骤  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2-2
2-1-2 启动步骤  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2-2
2-1-3 设置结点地址  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2-3

2-2 仅 E5AR/ER-DRT支持的功能  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2-4
2-2-1 网络电源监控功能  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2-4
2-2-2 累积 ON (RUN)时间监控功能  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2-5

2-2-3 通信错误时采取的操作  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2-5
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2-1 介绍
根据以下章节中所描述的步骤来准备 E5AR/ER-DRT 数字控制器，以便投入使
用。每个步骤的详细介绍，请参阅下面参考页 /章节中的内容。 

2-1-1 设置步骤

2-1-2 启动步骤

准备用于系统的主站设备、DeviceNet通信电源和配置器。采用配置器来分配 IN
和 OUT区域中的数字控制器数据。相关连接设备的详情请参阅 DeviceNet操作
手册 (W267)。

注 对于远程 I/O通信， IN区域和 OUT区域各能分配到 100个字。使用报文来读
写大量数据。也可使用报文通信进行数据读写。 

步骤 项目 详细内容 参考

1 安装数字控制器 将数字控制器安装到面板上。 第 3-4页
2 给数字控制器配线 将温度输入和控制输出接到数字控制器的端子上。

注 此时不要打开外围设备的电源。

第 3-10页

3 打开数字控制器的电源 打开数字控制器的电源。

注 数字控制器启动。

第 3-10页

4 设置 DeviceNet结点地址 在前面板上设置数字控制器的 DeviceNet结点地址 (0～ 63)。
对连接到同一主站的从站应设置唯一的结点地址。

第 2-3页

5 关闭数字控制器的电源 关闭数字控制器电源。 ---

步骤 项目 详细内容 参考

6 连接 DeviceNet通信连接器 连接 DeviceNet通信连接器。

注 连接 DeviceNet通信连接器。注 此时，不得接通通信
电源。该电源也是 DeviceNet通信的内部电路电源。 

第 3-15页

7 打开数字控制器的电源 打开数字控制器的电源。

注 数字控制器启动。

第 3-10页

8 打开 DeviceNet通信电源 (V+, 
V-)

打开 DeviceNet的电源。

注 DeviceNet通信启动。

---

9 检查MS/NS指示灯 检查MS和 NS指示灯的状态是否如下：
MS: 亮绿灯时运作正常。
NS: 亮绿灯时运作正常。
（DeviceNet在线或通信已连接）

第 3-3页
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当采用配置器编辑设备参数时请遵守以下注意事项。

• 由于 EDS参数默认值和设备默认值不同，因此，建议在编辑参数之前上载
设备默认值。

• 如果“单元编号” （通信单元编号）显示在通信设置参数组中，将“单元
编号”设为结点地址。

• 如果“输入 2类型” 显示在 E5AR-□□□ B-DRT、E5ER-□□□ B-DRT、
E5AR-□□□ F-DRT或 E5ER-□□□ F-DRT的输入初始设置参数组中，则
将“输入 2类型”设为 15。可能无法下载默认值。

• 当从配置器中下载数据时，相关设置不被初始化。至于如何正确设置相关
数据参数，请参阅 E5AR/E5ER 数字控制器用户手册（样本编号：H124）
中的附录。

• 可以通过前面板设置自动选择范围上限 (DV)或通过自动选择范围上限 (PV)
参数 (PID*AUT(PV))来设置。当采用自动选择范围上限 (PV)参数时，设为
从下面公式中得出的数值：

   自动选择范围上限 (PV)=自动选择范围上限 (DV) + 传感器设置范围下限

2-1-3 设置结点地址

在通信设置级中设置 DeviceNet结点地址。在 E5AR/ER-DRT的前面板上进行设
置。

• 如果地址设在 64到 99之间，则结点地址为 0。

10 来自配置器的操作 要把分配到 IN和 OUT区域的数据从默认值修改为其它值
时，可用配置器来进行设置。 
如要将 E5AR/ER-DRT所用的 IN区域分成 2个区域，则在
主站设备编辑设备参数窗口中选择 E5AR/ER-DRT，在详细
设置中设置连接参数。

当 IN区域分成 2个区域时，例如操作参数（如设定值和过
程值）可分配到 IN区域 1中而状态值可分配到 IN区域 2
中）。例如 IN区域 1可分配到 DM 区域而 IN区域 2可分配
到 CIO区域中。

第 4 章
远程 I/O通信

11 启动远程 I/O通信 启用主站设备扫描清单，将 PLC改为 RUN模式。
远程 I/O通信启动。主站设备和 E5AR/ER-DRT数字控制器
中的 IN和 OUT区域内容同步。

---

12 采用报文通信 从主站设备中发送报文。

报文可用来执行控制和那些单靠 IN和 OUT区域不能实现的
监控功能。其方法是将报文发送至 E5AR/ER-DRT数字控制
器中。

第 5章
报文通信

步骤 项目 详细内容 参考
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设置操作

设置参数

分配的字数取决于 E5AR/ER-DRT通信数据分配。当设置结点地址或分配 I/O存
储器时以下几点十分重要。

• 不得将相同的字分配至其它从站中。

• 确保 I/O区域不超出有效范围。

2-2 仅 E5AR/ER-DRT支持的功能
配置器用来设置网络电源监控功能、累积 ON (RUN) 时间监控功能和错误时的
控制功能。

2-2-1 网络电源监控功能

E5AR/ER-DRT具有网络电源监控功能。当通信电源电压低于设定的监控值时，
该功能可以打开一般状态中的通信电源电压监控错误标记。采用配置器设置网
络电源电压监控值。该值位于一般设定参数组中。

 �

RUN �
�

� 2 � �
� �

� l.bnk

PID � �
� �

� L 1 s

�

�
l.1

�
� �

l.3

�

l.4

�

� l.5

� �

� L 1 s

25. 0
0. 0

��

�

l.0

�

l.adj l.ad2 l.tecl.pid

2 �

l.2

ON

OFF

L �
1 s

L �
1 s

L �
1 s

L �
1 s

L �
1 s

0. 0

L �
1 s

L �
1 s

L �
1 s

L �
1 s

L �
1 s

L �
1 s 

L �
3 s

按 LEVEL键至少 3 s，从 RUN级移至输入初始设置级。

按 LEVEL键几次，从输入初始设置级移至通信设置级。

显示通信单元号 (u-no)（DeviceNet结点地址）。

按 UP和 DOWN键，更改设置参数。
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2-2-2 累积 ON (RUN)时间监控功能
E5AR/ER-DRT具有累积 ON (RUN)时间监控功能。该功能可以内部记录总通信
电源供电时间或累积 RUN（控制）时间。如果累积的时间超过设定的监控值
时，一般状态中的单元维护标记将打开。

采用配置器设置检测模式和检测时间。检测模式和检测时间在一般设定参数组
中。

ON (RUN)时间监控功能可用作更换 E5AR/ER-DRT数字控制器的参考。
测量单位：0.1 h

测量范围 0 ～ 429496729.5 h（储存的数据：00000000 ～ FFFFFFFF hex）

注 (1) 电源关闭时 ON或 RUN时间不会丢失。

(2) 一个字的 ON和 RUN时间监控功能不能同时使用。

(3) 如果 E5AR/ER-DRT通信电源未接通，则不能测量累积时间。

(4) E5AR/ER-DRT 数字控制器大约每隔 0.1 h (6 min.) 检查一次目标通道的
ON/RUN状态。

2-2-3 通信错误时采取的操作

如果 DeviceNet 发生通信错误，则“错误时的控制”指定要执行的操作。采用
配置器设置错误时的控制。该设置位于通信设置参数组中。

设定范围 单位 默认值

继续

停止

--- 继续
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第 3 章
零件、安装和配线

本章节描述了 E5AR/E5ER-DRT数字控制器的安装和配线方法。

3-1 零件名称和功能. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3-2

3-1-1 零件名称  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3-2
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3-2-2 配线注意事项  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3-9
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3-1 零件名称和功能

3-1-1 零件名称

DeviceNet 通信连接器 DeviceNet通信连接器用来将通信电缆连接到 DeviceNet网络。 DeviceNet通信
电源也由此连接器供电。控制器所配的连接器为 FKC 2.5/5-STF-5.08 AU M
(Phoenix Contact)。

3-1-2 外部尺寸

DeviceNet 

E5ER

MS/NS
MS 
NS

E5AR

DeviceNet 

MS/NS
MS 
NS

PV

S

N

M

S

91
96

(121.5)

2
95

11.5 98

11
1

SV

MV

96 91

 

PV

S
N

S
M

91

44

96

48
95

2

(121.5)

11.5 98

11
1

SV

MV

E5AR

E5ER
(单位：mm)

(单位：mm)
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3-1-3 MS和 NS指示灯
指示灯显示数字控制器和 DeviceNet网络的状态。 

指示灯正常显示 当控制器和网络处于正常状态时，MS和 NS指示器均亮绿灯。

指示灯 名称 颜色 状态 含义（主要错误）

MS 单元状态 绿 控制器处于正常状态

红 致命错误

•控制器错误
•看门狗计时器出错（DeviceNet通信）
非致命错误

•单位错误
•单元更改
•显示单元错误
•非易失性存储器错误

OFF 未通电

• DeviceNet通信电源未接通
•控制器电源未接通
•控制器正在复位
•等待初始化的启动

NS 网络状态 绿 在线 /通信建立（正常网络状态）

在线 /通信未建立（等待与主站建立连接）

红 致命通信错误（控制器已检测到不能进行网络通信的错
误）

•结点地址重复错误

•检测到总线 OFF错误
非致命性通信错误

•通信超时

OFF 离线或电源处于 OFF关闭状态
•等待检查主站结点地址重复的完成

• DeviceNet通信电源未接通

MS

MS

MS

MS

NS

NS

NS

NS

NS

亮 闪烁 不亮
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3-1-4 安装

面板开孔尺寸

安装步骤 1. 如果控制器正面需要防水，则
在控制器正面安装防水包装。
如果控制器正面不需要防水，
则不需要安装。

2. 将控制器插入面板开口中。

3. 将控制器附带的配件嵌入后盖
上下槽中。

4. 交替逐渐旋紧上下螺丝使上下
螺丝紧固力平衡。紧固螺丝直
到棘轮不啮合。

92 
+

0.
8

 
 0

 

92
 +

0.
8

 
 0

 

12
0

 

92 +0.8 
 0 

110 60 

45 +0.6 
 0 

E5AR E5ER 

12
0

 

E5AR E5ER

(3)

(4)

(1) 
Y92S-P4

E5AR (2)

(1) 
Y92S-P5

(3)

(4)

E5ER

(2)
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拔出控制器 正常情况下，无需拔出控制器。但如果需要对控制器进行维护保养时需要将其
拉出。

拉出控制器时，用布包住螺丝刀以防控制器划伤和其它损坏。

注 在拔出控制器之前，先拆下 DeviceNet连接器。 

 

2

1

1 2.00.4
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3-2 如何使用端子

使用外壳上部和侧面处的雕刻文字来确认端子布置。

3-2-1 连接

E5AR

E5AR-Q4B-DRT

6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1
A B EDC

KJIHGF

COM

SUB1

SUB2

COM

SUB3

SUB4

3

6
5

4

2

1

EV2

COM

EV1

3

6
5

4

2

1

+ +

- -
-

+

B

KTC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5AR-A4B-500

E53-ARDRT

E5AR-A4B-500

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
    (CAN L)
    (V-)

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1

OUT2

12 V  40 mA

OUT1

12 V  40 mA 

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω 

F

E53-ARQC

100  240 VAC 
 24 VAC/DC

E5AR-A4B-500
100-240 VAC24 VAC/DC

+

-

-

+

E5AR-C4B-DRT

6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1
A B EDC

KJIHGF

COM

SUB1

SUB2

COM

SUB3

SUB4

3

6
5

4

2

1

EV2

COM

EV1

3

6
5

4

2

1

+ +

- -
-

+

B

KTC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5AR-A4B-500

E53-ARDRT

E5AR-A4B-500

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1
OUT2

  4-20 mA DC, 500 Ω
  0-20 mA DC, 500 Ω

OUT1

  4-20 mA DC, 500 Ω 
  0-20 mA DC, 500 Ω F

E53-ARCC

100 240 VAC 
24 VAC/DC

E5AR-A4B-500
100-240 VAC24 VAC/DC

+

-

-

+

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)

E5AR-QC4B-DRT

6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1
A B EDC

KJIHGF

COM

SUB1

SUB2

COM

SUB3

SUB4

3

6
5

4

2

1

EV2

COM

EV1

3

6
5

4

2

1

+ +

- -
-

+

B

KTC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5AR-A4B-500

E53-ARDRT

E5AR-A4B-500

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1

OUT2

12 V  40 mA

OUT1

12 V  40 mA

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω 

F

E53-ARQC

OUT3
  

   4-20 mA DC, 500 W 
   0-20 mA DC, 500 W 

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1
OUT4

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω 

G

E53-ARCC

100 240 VAC 
 24 VAC/DC

E5AR-A4B-500
100-240 VAC24 VAC/DC

+

-

-

+

E5AR-QQ4W-DRT 2

B EDC

K

6
5
4
3
2
1

6
5
4
3
2
1

JIHGF

A
COM

SUB1

SUB2

COM

SUB3

SUB4

3

6
5

4

2

1

3

6
5

4

2

1

+ +

- -

+

-

TCPTVI + +

- -

+

-

1

2+

+

-

-
3

6
5

4

2

1

OUT4

12 V  40 mA

OUT3
12 V

40 mA 
  

   4-20 mA DC, 500 W 
   0-20 mA DC, 500 W 

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1

OUT2

12 V  40 mA

OUT1

12 V  40 mA 

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω 

G

F

B

K

100 240 VAC 
24 VAC/DC

TC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5AR-A4W-500E5AR-A4W-500

E53-ARQC

E53-ARQC

E53-ARDRT

E5AR-A4W-500

100-240 VAC 24 VAC/DC
+

-

-

+

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)
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E5AR-PR4F-DRT

B EDC

6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1

K

A

JIHGF

COM

SUB1

SUB2

COM

SUB3

SUB4

3

6
5

4

2

1

C

W

O

3

6
5

4

2

1

+ +

- -
-

+3

6
5

4

2

1

OUT2

OUT1

250 VAC  1 A

B

F
KTC

( )
PT

( )
V

( )
I

( )

E5AR-PA4F-500

E53-ARDRT

E53-ARRR E5AR-PA4F-500

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)

100 240 VAC 
24 VAC/DC 

E5AR-PA4F-500
100-240 VAC24 VAC/DC

+

-

-

+

E5AR-PRQ4F-DRT

B EDC

K
6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1

JIHGF

A
COM

SUB1

SUB2

COM

SUB3

SUB4

3

6
5

4

2

1
B

C

W

O

3

6
5

4

2

1

+ +

- -
-

+

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1

OUT4

   12 V  40 mA

OUT3

   12 V  40 mA 
  
   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω 

G

3

6
5

4

2

1

 250 VAC  1 A

 OUT2

 OUT1

F KTC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5AR-PA4F-500

E53-ARQC

E5AR-PA4F-500E53-ARRR

100 240 VAC 
24 VAC/DC

E5AR-PA4F-500
100-240 VAC24 VAC/DC

+

-

-

+

E53-ARDRT

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)

E5AR-CC4WW-DRT 4

B EDC

K

6
5
4
3
2
1

6
5
4
3
2
1

JIHGF

A
COM

SUB1

SUB2

COM

SUB3

SUB4

3

6
5

4

2

1

J, K

3

6
5

4

2

1

+

-

+

-

TCPTVI + +

+

- -

-

+

-

3(J)
1(K)

2(K)
4(J)+

+

-

-
3

6
5

4

2

1
OUT4

     4-20 mA DC, 500 Ω 
     0-20 mA DC, 500 Ω 

OUT3
  

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω 

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1
OUT2

  4-20 mA DC, 500 Ω 
  0-20 mA DC, 500 Ω 

OUT1

  4-20 mA DC, 500 Ω 
  0-20 mA DC, 500 Ω 

G

B

F

TC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

100  240 VAC 24 VAC/DC 

E5AR-A4WW-500

E53-ARCC

E53-ARCC E5AR-A4WW-500

E5AR-A4WW-500

E53-ARDRT

100-240 VAC24 VAC/DC
+

-

-

+

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)
3-7



如何使用端子 第 3-2 章

零
件
、
安
装
和
配

线

E5ER

E5ER-QTB-DRT

EDC
6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1
A B

D

3

6
5

4

2

1

D

+

+

-

-SUB1

SUB2

E53-ART2

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1

OUT2
 

12 V 40 mA 

OUT1
 

12 V 40 mA

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω C

E53-ARQC

EV2

COM

EV1

3

6
5

4

2

1

+ +

- -
-

+

ETC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5ER-AB-500

100 240 VAC 
24 VAC/DC

E5ER-AB-500
100-240 VAC24 VAC/DC

+

-

-

+

E53-ARDRT

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)

E5ER-CTB-DRT

EDC
6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1
BA

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1
OUT2

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω 

OUT1

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω C

E53-ARCC

100 240 VAC 
24 VAC/DC

E5ER-AB-500

D

3

6
5

4

2

1

D

+

+

-

-SUB1

SUB2

E53-ART2

100-240 VAC24 VAC/DC
+

-

-

+

E53-ARDRT

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)

EV2

COM

EV1

3

6
5

4

2

1

+ +

- -
-

+

ETC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5ER-AB-500

E5ER-QTW-DRT 2

EDC
6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1
BA

100 240 VAC 
24 VAC/DC

E5ER-AW-500

D

3

6
5

4

2

1

D

+

+

-

-SUB1

SUB2

E53-ART2

3

6
5

4

2

1

+

-

+

-

TCPTVI + +

+

- -

-

+

-

1

2

TC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5ER-AW-500

E

100-240 VAC24 VAC/DC
+

-

-

+

E53-ARDRT

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1

OUT2
 

12 V 40 mA

OUT1
 

12 V 40 mA

   4-20 mA DC, 500 Ω
   0-20 mA DC, 500 Ω C

E53-ARQC

E5ER-CTW-DRT 2

EDC
6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1
BA

+

+

-

-
3

6
5

4

2

1
OUT2

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω 

OUT1

   4-20 mA DC, 500 Ω 
   0-20 mA DC, 500 Ω 

C

E53-ARCC

100 240 VAC 
24 VAC/DC

E5ER-AW-500

D

3

6
5

4

2

1

D

+

+

-

-SUB1

SUB2

E53-ART2

100-240 VAC24 VAC/DC
+

-

-

+

E53-ARDRT

DeviceNet
     (V+)
     (CAN H)
  -   ( )
      (CAN L)
     (V-)

3

6
5

4

2

1

+

-

+

-

TCPTVI + +

+

- -

-

+

-

1

2

TC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5ER-AW-500

E
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3-2-2 配线注意事项

• 为避免噪声影响，信号线和电源线应分别接线。

• 用压接端子连接端子。 

• 以下面所给出的扭矩紧固螺丝。
端子块螺丝：0.40～ 0.56 N·m
连接器螺丝：0.25～ 0.30 N·m

• 压接端子必须是M3规格。其形状须从下面形状中选取。

E5ER-PRTF-DRT

EDC
6
5

4

3

2

1

6

5

4

3

2

1
BA

3

6
5

4

2

1

250 VAC  1 A

C

D

3

6
5

4

2

1

D

+

+

-

-SUB1

SUB2

E53-ARRR

E53-ART2

C

W

O

3

6
5

4

2

1

+ +

- -
-

+

ETC
( )

PT
( )

V
( )

I
( )

E5ER-PAF-500

OUT2

OUT1

100 240 VAC 
24 VAC/DC

E5ER-PAF-500
100-240 VAC24 VAC/DC

+

-

-

+

E53-ARDRT

DeviceNet
    (V+)
    (CAN H)
  -  ( )
     (CAN L)
    (V-)

5.8 mm

5.8 mm
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3-2-3 配线

电源（端子） 接线图中端子编号周围框的内部表示控制器的内部，框外则表示外部。

• 按如下方法连接端子 A1和 A2：

输入电源取决于型号。

100～ 240 VAC，或 24 VAC/VDC（无极性）

输入（端子） • 对于输入 1（IN1）：根据输入类型，按如下所示在 E5AR上连接端子 K4和
K6，在 E5ER上则连接 E4和 E6。

• 对于多点输入类型：根据输入点数，以相同方法连接输入2和4 (IN2～IN4)。

为防止因不使用的输入导致错误出现，须设置已启用的通道数。

输入电压 E5AR E5ER

100～ 240 VAC 50/60Hz 22 VA 17 VA
24 VAC 50/60Hz 15 VA 11 VA
24 VDC（无极性） 10 W 7 W

+ -

1

2

A +-

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B C D

F G H I J K

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B

C D E

E5AR

E5ER

E

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B C D E

F G H I J K

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B

C D E

E5AR

E5ER

IN1

IN2

IN1

IN2

IN3

IN4

+

1

2

3

1

2

3

4

5

6

4

5

6

A

B

B

Pt V ITC

IN1 IN2

1

2

3

4

5

6

A

B

B

Pt V ITC

IN1 IN2

IN3 IN4

K K J J

E E

+

-

-

+

-

++

-

-

+

-

E5AR

E5ER
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控制输出或传送输出      
（端子）

• 在E5AR上，控制输出1 (OUT1)输出至端子F5和F6。控制输出2 (OUT2)输出
至端子 F3和 F4。

• 在E5ER上，控制输出1 (OUT1)输出至端子C5和C6。控制输出2 (OUT2)输出
至端子 C3和 C4。

• 至于多点输入类型，由控制输出 3 (OUT3)和控制输出 4 (OUT4)进行输出。

• 如果端子 5和 6用于脉冲电压输出，则通电时大约输出 2 V（负载电阻：10
kΩ或少于 10 ms）

• 对于线性电流输出，则通电时大约 1 ms输出 2 mA。

• 不用于控制的控制输出可用于传送输出，在“控制输出 /传送输出分配”中
进行设置。

• 每个输出类型的规格列于下表。

• 位置比例型具有继电器输出 (250 VAC，1 A)。控制输出 1 (OUT1)为开路输
出而控制输出 2 (OUT2)为闭路输出。

• 继电器输出规格如下：
250 VAC, 1 A（包括浪涌电流）

输出类型 规格

脉冲电压输出 输出电压：12 VDC+15%, –20% (PNP)
最大负载电流：40 mA，带短路保护电路

线性电流输出 0～ 20 mA DC（解析度：约 54,000）
4～ 20 mA DC（解析度：约 43,000）
负载：500 Ω或以下

-

5

6

3

4

3

4

5

6

OUT1 OUT2 OUT3 OUT4

L

+

-

+

-

++

-

GND

+V

-

5

6

3

4

3

4

5

6

OUT1 OUT2 OUT3 OUT4

L

+

-

+

-

++

-

GND

+V

+
-

-

5

6

3

4

3

4

5

6

OUT1 OUT2 OUT3 OUT4

L

+

-

+

-

++

-

GND

+V

-

5

6

3

4

3

4

5

6

OUT1 OUT2 OUT3 OUT4

L

+

-

+

-

++

-

GND

+V

+
-

F F G G

C C D D

F F G G

C C D D

E5AR

E5ER

 

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B C D

F G H I J K

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B

C D E

E5AR

E5ER

OUT2

OUT1

OUT4

OUT3

OUT2

OUT1

OUT4

OUT3

E

3

4

5

6

3

4

5

6

F C

OUT1

OUT2

OUT1

OUT2

E5AR E5ER
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辅助输出（端子） • 对于 E5AR-□ 4□□，辅助输出 1～ 4 (SUB1～ 4)输出至 B1～ B6。

• 继电器输出规格如下：
250 VAC 1 A

• 对于 E5ER-□ T□□ ，辅助输出 1和 2 (SUB1和 2)输出至 D3～ D6。

• 晶体管输出规格如下：
最大负载电压：30 VDC
最大负载电流：50 mA
残余电压：1.5 V
漏电流：0.4 mA

SUB3
SUB4

3

2

1

4

5

6

SUB1
SUB2

B

E5AR

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B C D

F G H I J K

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B

C D E

E5AR

E5ER

COM
SUB1
SUB2
COM
SUB3
SUB4

SUB1

SUB2

E

SUB2

3

4

5

6

SUB1

D

E5ER
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电位计输入（端子） • 如果要使用带位置比例控制的控制器来监控阀门打开量或执行闭合控制的
话，如下所示连接电位计 (PMTR)。

• 有关电位计详情，请参阅所接阀门的手册。端子编号含义如下： 
O: OPEN（打开） , W: WIPE（可动） , C: CLOSE（关闭）
输入范围为 100 Ω～ 2.5 kΩ（C和 O之间）。

事件输入 （端子） • 要以E5AR使用事件输入，按如下所示将事件输入1和2（EV1和EV2）接到
端子 K1至 K3上。 

• 要以E5ER使用事件输入，按如下所示将事件输入 1和 2（EV1和EV2）接到
端子 E1至 E3上。 

• 事件输入额定参数请见下表。 

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B C D

F G H I J K
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3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6

A B

C D E

E5ER

PMTR

PMTR

E5AR
E

1

2

3

O

W

C

1

2

3

O

W

C

K E

E5ERE5AR

1

2

3

4

5

6

1

2

3

4

5

6

1

2

3

4

5

6

1

2

3

4
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6

A B C D E

F G H I J K
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3

4
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6

1

2

3

4

5

6

1

2

3

4

5

6

A B

C D E

E5AR

E5ER

接点输入 ON: 1 KΩ以下， OFF: 100 KΩ以上
固态输入 ON残余电压：1.5 V或以下

OFF漏电流：0.1 mA或以下

EV1

E5AR

3

2

1

K

EV2

EV1

E5ER

3

2

1

E

EV2

EV1

EV2

+

-
+

EV1

EV2

+

-
+
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电路

COM

12 V

4.7 K

3.9 K
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3-3 DeviceNet通信电缆配线
此处说明如何准备用于 DeviceNet通信的 DeviceNet通信电缆。
有关 DeviceNet网络详情（例如，DeviceNet通信电源供电和 DeviceNet网络接
地等），请参阅 DeviceNet操作手册。本章节主要描述细电缆的配线方法。 

3-3-1 准备 DeviceNet通信电缆
采用以下步骤来准备通信电缆并将通信电缆与连接器连接。

1,2,3... 1. 剥去电缆外壳约 30至 80 mm。小心不要损坏外壳下的屏蔽网。不要剥去太
多的电缆外壳，否则可能造成短路。

2. 小心剥离屏蔽网，露出信号线、电源线和屏蔽线。屏蔽线要比屏蔽网稍硬
一些。

3. 除去信号线和电源线上露出的网和铝带。剥去信号线和电源线的外壳，长
度适合于压接端子。扭绞信号线和电源线。

4. 压接端子接到信号线和电源线。然后，用乙烯绝缘带或热缩套管盖住暴露
区域。
连接器正确定向，然后，如下图所示，依次按红色、白色、屏蔽、蓝色和
黑色次序将每根信号线、电源线和屏蔽线从上插入连接器孔中。
兼容 DeviceNet的控制器装有无螺丝连接器。因此，如同前面的 DeviceNet
通信连接器一样，电缆无需用螺丝固定。橙色杆向下推，将每根线插入孔
后部。
释放橙色杆，轻轻地拉每根线，检查其是否正确连接。

30 80 mm�
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颜色所对应的信号线如下：

• 推荐使用以下压接端子（用于细电缆） 
电源线：Phoenix Contact AI系列压接端子 AI-0.5-6WH（产品代号 3200687）
信号线：Phoenix Contact AI系列压接端子 AI-0.25-6BU（产品代号 3201291）

可以使用以下压接工具。
Phoenix Contact ZA3压接工具

3-3-2 连接 DeviceNet通信单元连接器
将 DeviceNet通信单元连接器对准电缆连接器。电缆连接器完全插入 DeviceNet
通信单元连接器。

以 0.25～ 0.3 N·m的扭矩紧固紧定螺丝以固定连接器。

E5AR

颜色 信号

红 电源线，正电压 (+V)
白 通信线，高（CAN高）
--- 屏蔽

蓝 通信线，低（CAN低）
黑 通信电缆，负电压 (-V)

 

 (-V)

CAN

CAN

 (+V)
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• 多点连接则使用 DeviceNet通信单元所带的连接器（使用细电缆）

• 当细电缆用于多点连接时，相同颜色的两根线可插入一个孔中。

如下图所示，用特殊压接端子将两根插入同一孔中的线压接在一起。

推荐使用以下压接端子和压接工具

压接端子 压接工具

Phoenix Contact Phoenix Contact
型号：AI-TWIN2× 0.5-8WH（产品代号
3200933）

型号：UD6（产品代号 1204436）
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3-3-3 绝缘框图

如下图所示， E5AR/E5ER-DRT的每个功能块均电绝缘。
以下相互绝缘为功能绝缘：1) 每个输入， 2) 事件输入、电压输出和电流输出，
以及 3) 通信。
以下相互绝缘为基本绝缘：1) 输入、事件输入、电压输出、电流输出、通信，
2)继电器输出，以及 3)晶体管输出。
如果需要加强绝缘，则输入、事件输入、电压输出、电流输出和通信端子必须
接到无外露带电部件而且基本绝缘适合于所连接零件的最大电压的装置。

要符合安全标准，应一直采用强制绝缘的 EN/IEC 兼容电源或双绝缘的

DeviceNet电源。

1/

2

3

4
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第 4 章
远程 I/O通信

本章描述了 E5AR-DRT和 E5ER-DRT数字控制器用于远程 I/O通信的输入 (IN)区域和输出 (OUT)区域。采用编
程示例对主通信数据分配方法做了说明。

4-1 概述. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-2
4-2 I/O分配  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-2

4-2-1 分配区长度  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-3
4-2-2 分配参数  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-3
4-2-3 分配默认值  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-4
4-2-4 分配数据长度（IN数据长度和 OUT数据长度）. . . . . . . . . . . . 4-5
4-2-5 分配设定  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-5
4-2-6 输入数据  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-11

4-2-7 输出数据  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-11
4-2-8 操作指令  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-12

4-3 梯形图程序示例. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-13
4-3-1 RUN/STOP编程样例. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-13
4-3-2 更改 SP编程样例 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4-16
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4-1 概述

通过规定哪个控制器数据传输至哪里，E5AR/ER-DRT数字控制器将主设备中的
I/O存储分配至数据（例如来自数字控制器变量区）中。
数据在主设备和数字控制器之间自动交换。这样，无需特殊通信编程即可从主
站监控数字控制器。 

4-2 I/O分配
配置器可用于从数字控制器的分配参数列表中选择任意数据，然后将数据分配
到用户设置的目的地中。通过规定分配给所需参数的分配号来选择数据。

DeviceNet

DeviceNet

CPU

E5AR/E5ER-DRT 

IN
PV

IN

OUT

CPU I/O

OUT

DeviceNet

DeviceNet

CPU

E5AR/E5ER-DRT  

IN

OUT

IN

OUT

CPU I/O

DeviceNet
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4-2-1 分配区长度

每个 IN和 OUT区域的分配数据长度请见下表。

注 (1) 当主站为 CS/CJ系列 DeviceNet单元，IN区可分成 2个区（IN区 1和 IN
区 2）。参数列表中的任何分配数据均可分配到每个区中。

(2) 分配区域实际大小取决于所选的分配数据长度。 

(3)  默认分配数据长度为 2字节。

当分配数据大小为2字节时，监控和设置数据显示范围在FFFF hex到0000 hex。
如果数据超出显示范围，则数据固定在 7FFF hex或 8000 hex，例如，-32769显
示为 8000十六进制。
但下面的数据大小是固定的。

• 一般状态：2个字节（固定）

• E5AR/ER-DRT状态：4个字节（固定）

• E5AR/ER-DRT输出启用位和操作指令：2个字节（固定）

注 有关总体状态的详细内容，请参阅 4-11 页上的 4-2-6 输入数据。有关输出启用
位和操作命令的详细内容，请参阅 4-11页上的 4-2-7输出数据。

IN区域 I/O分配和 OUT区域 I/O分配的分配数据长度是指定的。如果分配数据
大小为 4字节，则可设置 50个分配。低于该限值的任何分配设置均无效。如果
IN区域 1和 IN区域 2的总分配区域超过最大字数（100字），则分配到 IN区
域 2的超出最大字数的项无效。    

4-2-2 分配参数

可分配的参数如下所示。这些参数可被分为 E5AR/ER-DRT状态位 /操作指令和
E5AR/ER-DRT操作数据和设定数据。
1. E5AR/ER-DRT状态位 /操作指令

E5AR/ER-DRT数字控制器的状态位 /操作指令如下表所示。

注 (1) 当只写的项目被分配到 IN区域中时，始终设为 0。 

I/O存储器 字 字节 设定

分配到的数据
长度：2个字节

分配到的数据
长度：4个字节

IN 区 0 ～ 100 0 ～ 200 100 50

OUT 区 0 ～ 100 0 ～ 200 100 50

读 写 项目

是 否 一般状态

否 是 操作指令
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(2) 当只读的项目被分配到 OUT 区域中时，为存储器中的分配字，但是如果
尚未分配，则操作相同。 

2. E5AR/ER-DRT操作数据和设定数据

可以分配带有以下变量类型的通信地址的监控值和设定数据。设定可以重
复，以升序排列。 

注 如果项目被分配到 OUT区域中的只读区域，则字分配在存储器中，
但运行时视为未分配。 

3. 输出启用位
输出启用位分配在 OUT区域的第一个字中。
当输出启用位分配到 IN区域中时，始终设为 0 (OFF)。

注 如果要修改分配到 IN或 OUT区域的数据时，用软件复位或重启电源以使新设
定生效。

4-2-3 分配默认值

I/O分配默认值如下表所示。 

注 以上监控值和设置参数均用于通道 1。

变量类型

C0 变量类型 C0
C1 变量类型 C1
C4 操作监控

C6 RUN 极
C7 调整级

C8 调整 2极
C9 组设定级

CA PID设定级
CB 近似设定级

区域 项目 分配数

IN 区域 PV（过程值） 3

MV（操作变量）监控（加热） 13

状态（4字节） 7

OUT 区域 输出启用位 -1
SP（设定点） 9

组 0：报警 1 值 81

组 0：报警 1 上限 82

组 0：报警 1 下限 83

组 0：报警 2 值 84

组 0：报警 2 上限 85

组 0：报警 2 下限 86

操作指令 1
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4-2-4 分配数据长度（IN数据长度和 OUT数据长度）

4-2-5 分配设定

I/O分配设定如下表所示。

设定范围 单位 默认值

2字节：2个字节

4字节：4个字节

字节 2个字节

分配到 IN
区域

分配到
OUT区域

分配数 

（2个字节，十进制）

项目 属性

通道 1 通道 2 通道 3 通道 4

否 是 -1 --- --- --- 输出启用位（始终为 2个字节） ---
是 是 0 --- --- --- 不使用 ---
否 是 1 --- --- --- 操作指令（始终为 2个字节） ---
是 否 2 --- --- --- 一般（始终为 2个字节） ---
是 否 3 319 635 951 PV ch
是 否 4 320 636 952 内部 SP ch
是 否 5 321 637 953 组编号监控 ch
是 否 6 322 638 954 PID设定编号监控 ch
是 否 7 323 639 955 状态（始终为 4个字节） ch
是 是 8 324 640 956 手动 MV ch
是 是 9 325 641 957 SP ch
是 否 10 326 642 958 远程 SP监控 ch
是 否 11 327 643 959 SP匀变期间的监控值 ch
是 否 13 329 645 961 MV监控（加热） ch
是 否 14 330 646 962 MV监控（冷却） ch
是 否 15 331 647 963 阀门开启监控 ch
是 是 16 332 648 964 冷却系数 ch
是 是 17 333 649 965 （保留） ch
是 是 18 334 650 966 （保留） ch
是 是 19 335 651 967 （保留） ch
是 是 20 336 652 968 死区 ch
是 是 21 337 653 969 手动复位值 ch
是 是 22 338 654 970 迟滞（加热） ch
是 是 23 339 655 971 迟滞（冷却） ch
是 是 24 340 656 972 控制阶段（加热） ch
是 是 25 341 657 973 控制阶段（冷却） ch
是 是 26 342 658 974 位置比例死区 ch
是 是 27 343 659 975 开 /关迟滞 ch
是 是 28 344 660 976 SP匀变时间单位 ch
是 是 29 345 661 977 SP匀变上升值 ch
是 是 30 346 662 978 SP匀变下降值 ch
是 是 31 347 663 979 停止时的MV（正常 /加热或冷却） ch
是 是 32 348 664 980 停止时的MV（位置比例） ch
是 是 33 349 665 981 PC错误时的MV（正常 /加热或冷却） ch
是 是 34 350 666 982 PC错误时的MV（位置比例） ch
是 是 35 351 667 983 MV变化速度限制（加热） ch
是 是 36 352 668 984 MV变化速度限制（冷却） ch
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是 是 37 353 669 985 用于输入校准的输入值 1 ch

是 是 38 354 670 986 输入更正 1 ch

是 是 39 355 671 987 用于输入校准的输入值 2 ch

是 是 40 356 672 988 输入更正 2 ch

是 是 41 357 673 989 （保留） ch
是 否 46 362 678 994 （保留） 公共

是 是 47 363 679 995 干扰增益 ch
是 是 48 364 680 996 干扰时间常数 ch
是 是 49 365 681 997 干扰矫正常数 ch
是 是 50 366 682 998 干扰判定宽度 ch
是 是 51 367 683 999 一阶迟滞运算 1：时间常数 公共

是 是 52 368 684 1000 一阶迟滞运算 2：时间常数 公共

是 是 53 369 685 1001 一阶迟滞运算 3：时间常数 公共

是 是 54 370 686 1002 一阶迟滞运算 4：时间常数 公共

是 是 55 371 687 1003 动态平均值 1：动态平均值测量数 公共

是 是 56 372 688 1004 动态平均值 2：动态平均值测量数 公共

是 是 57 373 689 1005 动态平均值 3：动态平均值测量数 公共

是 是 58 374 690 1006 动态平均值 4：动态平均值测量数 公共

是 是 59 375 691 1007 平方根求根运算 1：低切点 公共

是 是 60 376 692 1008 平方根求根运算 2：低切点 公共

是 是 61 377 693 1009 平方根求根运算 3：低切点 公共

是 是 62 378 694 1010 平方根求根运算 4：低切点 公共

是 是 63 379 695 1011 模拟参数 1（控制比） 公共

是 是 64 380 696 1012 （保留） 公共

是 是 65 381 697 1013 （保留） 公共

是 是 66 382 698 1014 （保留） 公共

是 是 67 383 699 1015 （保留） 公共

是 是 68 384 700 1016 （保留） 公共

是 是 69 385 701 1017 （保留） 公共

是 是 70 386 702 1018 （保留） 公共

是 是 71 387 703 1019 （保留） 公共

是 是 72 388 704 1020 （保留） 公共

是 是 73 389 705 1021 （保留） 公共

是 是 74 390 706 1022 （保留） 公共

是 是 75 391 707 1023 （保留） 公共

是 是 76 392 708 1024 （保留） 公共

是 是 77 393 709 1025 （保留） 公共

是 是 78 394 710 1026 （保留） 公共

是 是 79 395 711 1027 组 0: LSP ch

是 是 80 396 712 1028 组 0: PID设定编号 ch

分配到 IN
区域

分配到
OUT区域

分配数 

（2个字节，十进制）

项目 属性

通道 1 通道 2 通道 3 通道 4
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是 是 81 397 713 1029 组 0: 报警 1 值 ch
是 是 82 398 714 1030 组 0: 报警 1 上限 ch
是 是 83 399 715 1031 组 0: 报警 1 下限 ch
是 是 84 400 716 1032 组 0: 报警 2 值 ch
是 是 85 401 717 1033 组 0: 报警 2 上限 ch
是 是 86 402 718 1034 组 0: 报警 2 下限 ch
是 是 87 403 719 1035 组 0: 报警 3 值 ch
是 是 88 404 720 1036 组 0: 报警 3 上限 ch
是 是 89 405 721 1037 组 0: 报警 3 下限 ch
是 是 90 406 722 1038 组 0: 报警 4 值 ch
是 是 91 407 723 1039 组 0: 报警 4 上限 ch
是 是 92 408 724 1040 组 0: 报警 4 下限 ch
是 是 93 409 725 1041 组 1: LSP ch
是 是 94、 410、 726和 1042同组 1 ch
是 是 106 422 738 1054 组 1: 报警 4 下限 ch
是 是 107 423 739 1055 组 2: LSP ch
是 是 同组 1 ch
是 是 120 436 752 1068 组 2: 报警 4 下限 ch
是 是 121 437 753 1069 组 3: LSP ch
是 是 122、 438、 754和 1070同组 1 ch
是 是 134 450 766 1082 组 3: 报警 4 下限 ch
是 是 135 451 767 1083 组 4: LSP ch
是 是 136、 452、 768和 1084同组 1 ch
是 是 148 464 780 1096 组 4: 报警 4下限 ch
是 是 149 465 781 1097 组 5: LSP ch
是 是 150、 466、 782和 1098同组 1 ch
是 是 162 478 794 1110 组 5: 报警 4下限 ch
是 是 163 479 795 1111 组 6: LSP ch
是 是 164、 480、 796和 1112同组 1 ch
是 是 176 492 808 1124 组 6: 报警 4 下限 ch
是 是 177 493 809 1125 组 7: LSP ch
是 是 178、 493、 809和 1126同组 1 ch
是 是 190 506 822 1138 组 7: 报警 4 下限 ch
是 是 191 507 823 1139 PID 1: 比例带 ch
是 是 192 508 824 1140 PID 1: 积分时间 ch
是 是 193 509 825 1141 PID 1: 微分时间 ch
是 是 194 510 826 1142 PID 1: 积分时间（单位 0.01 s） ch
是 是 195 511 827 1143 PID 1: 微分时间（单位 0.01 s） ch
是 是 196 512 828 1144 PID 1: MV 上限 ch
是 是 197 513 829 1145 PID 1: MV 下限 ch
是 是 198 514 830 1146 PID 1: 自动选择范围上限 ch
是 是 199 515 831 1147 PID 1: 自动选择范围下限 ch
是 是 200 516 832 1148 PID 2: 比例带 ch
是 是 201、 517、 833和 1149同 PID 1 ch
是 是 208 524 840 1156 PID 2: 自动选择范围上限 ch
是 是 209 525 841 1157 PID 3: 比例带 ch

分配到 IN
区域

分配到
OUT区域

分配数 

（2个字节，十进制）

项目 属性

通道 1 通道 2 通道 3 通道 4
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注 不要使用保留的分配号。

是 是 210、 526、 842和 1158同 PID 1 ch

是 是 217 533 849 1165 PID 3: 自动选择范围上限 ch

是 是 218 534 850 1166 PID 4: 比例带 ch

是 是 219、 535、 851和 1167同 PID 1 ch

是 是 226 542 858 1174 PID 4: 自动选择范围上限 ch

是 是 227 543 859 1175 PID 5: 比例带 ch

是 是 228、 544、 860和 1176同 PID 1 ch

是 是 235 551 867 1183 PID 5: 自动选择范围上限 ch

是 是 236 552 868 1184 PID 6: 比例带 ch

是 是 237、 553、 869和 1185同 PID 1 ch

是 是 244 560 876 1192 PID 6: 自动选择范围上限 ch

是 是 245 561 877 1193 PID 7: 比例带 ch

是 是 246、 562、 878和 1194同 PID 1 ch

是 是 253 569 885 1201 PID 7: 自动选择范围上限 ch

是 是 254 570 886 1202 PID 8: 比例带 ch

是 是 255、 571、 887和 1203同 PID 1 ch

是 是 262 578 894 1210 PID 8: 自动选择范围上限 ch

是 是 263 579 895 1211 直线 1 近似值：输入 1 公共

是 是 264 580 896 1212 直线 1 近似值：输入 2 公共

是 是 265 581 897 1213 直线 1 近似值：输出 1 公共

是 是 266 582 898 1214 直线 1 近似值：输出 2 公共

是 是 267 583 899 1215 直线 2 近似值：输入 1 公共

是 是 268 584 900 1216 直线 2 近似值：输入 2 公共

是 是 269 585 901 1217 直线 2 近似值：输出 1 公共

是 是 270 586 902 1218 直线 2 近似值：输出 2 公共

是 是 271 587 903 1219 （保留） 公共

是 是 272 588 904 1220 （保留） 公共

是 是 273 589 905 1221 （保留） 公共

是 是 274 590 906 1222 （保留） 公共

是 是 275 591 907 1223 （保留） 公共

是 是 276 592 908 1224 （保留） 公共

是 是 277 593 909 1225 （保留） 公共

是 是 278 594 910 1226 （保留） 公共

是 是 279 595 911 1227 虚线 1近似值：输入 1 公共

是 是 280、 596、 912和 1228的型式同直线 1近似值 公共

是 是 298 614 930 1246 虚线 1近似值：输入 20 公共

是 是 299 615 931 1247 虚线 1近似值：输出 1 公共

是 是 300、 616、 932和 1248的型式同直线 1近似值 公共

是 是 318 634 950 1266 虚线 1近似值：输出 20 公共

分配到 IN
区域

分配到
OUT区域

分配数 

（2个字节，十进制）

项目 属性

通道 1 通道 2 通道 3 通道 4
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 E5□ R状态

注：读取时设置区域 1状态如下：
• RSP输入错误：清除

• 电位计错误：清除

• 超出显示范围：清除

• 输入错误：清除

• 控制输出（加热侧）和控制输出（冷却侧）：清除

• 报警 1、报警 2、报警 3和报警 4：清除

• AT：清除

• 运行 /停止：ON（停止）

• 自动 /手动：保持上一值

• SP模式、MV跟踪：刷新

• 控制输出类型（加热）、控制输出类型（冷却）：刷新

---OFF

---OFF

RSP

012345678910111213141516

0 (OFF) 1 (ON)

OFF ON

OFF

OFF ---

---

OFF ---

OFF ON

OFF ---

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

1

2

3

4

0 00 0 0 0

---

---

OFF

OFF

---OFF

0 0 0

16171819202122232425262728293031

0 0

15

0 (OFF) 1 (ON)

AT AT 

1

OFF

RAM = EEPROM

0

---

RAM

RAM EEPROM

OFF ---

OFF ON /

LSP RSP

OFF ON

/

EEPROM

AT /

/

SP 

MV 
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注 (a)位置比例型有用于控制输出（加热侧）的开式输出和用于控制输
出（冷却侧）的闭式输出。

(b)线性输出的控制输出（加热和冷却侧）始终处于 OFF。

(c)脉冲电压输出的控制输出（加热）或控制输出（冷却）之一为
OFF，取决于控制输出类型。
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4-2-6 输入数据

此处描述带 DeviceNet通信的数字控制器所特有的、未分配到 E5AR/ER-DRT变
量区的输入数据。

一般状态（设定：2）

·通信电源电压监控错误标记表示经过 DeviceNet通信电缆的供电状态。

·当总 ON时间或 E5AR/ER-DRT数字控制器运行时间超出监控值时，单元维
护标记被设为 1。

4-2-7 输出数据

下面将介绍未分配于E5AR/ER-DRT变量区域的DeviceNet通信特定输入数据。 

输出启用位 当设置写入 OUT区域时，使用输出启用位。例如，采用操作命令设置 SP或执
行 RUN/STOP。输出启用位区域一直位于 OUT区域的第一个字。
当输出启用位设为 0 (OFF)时，不对设定和设于 OUT区域中的位进行传输。因
此，不执行任何操作。将输出启用位设为 1 (ON)以进行设置。如果输出启用位
未设为 1，则不能进行写操作。
设置输出启用位可防止设置意外更改并可同时在OUT区域中进行各种设置。例
如，新的数值可以写入已设置 SP的字中。如果输出启用位设为 1然后设为 0，
则即使临时分配也无 SP写入（但如果输出启用位设为 1，则必须小心。其原因
是启用了写操作）。

此外，如果所有通道的设定值均被写入，并且输出启用位设为 1，则设定值立
即生效。

注 当输出启用位设为 1时，无论分配到 OUT区域的数据是否更改，都会被写入。

位 7 6 5 4 3 2 1 0
0 1 0 0 0

E5AR/E5ER-DRT  
0:  
1: 

  

0: 
1: 
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4-2-8 操作指令

操作指令用于 RUN和 STOP，以移动到设置区域 1和其它类似操作。如下表所
示，是采用了指令码、相关信息和选通脉冲的组合来执行操作指令。

注 (1) 操作适用于所有通道。

(2) 通道是指定的。 
0:通道 1； 1: 通道 2； 2: 通道 3； 3: 通道 4； F: 所有通道

(3) 写模式默认为备份模式。

操作指令如下图创建。

位 15为选通脉冲 2；位 14为选通脉冲 1。在指令码最左两个位和位 15及位 14
之间执行逻辑 OR。结果作为操作指令选通脉冲。 E5AR/ER操作指令的指令码
为 0□ hex。因此，当逻辑 OR为 8□ hex时，选通脉冲处于 ON状态。 

指令代码 详细内容 相关信息 存储器写区域

高位字节 低位字节

00 通信写 0（见注 1） 0: OFF（只读）
1: ON（读 /写）

非易失性存储器

01 RUN/STOP 0 ～ 3, F（见注 2） 0: 运行 ; 1: 停止 取决于写模式

02 组选择 0 ～ 3, F（见注 2） 0 ～ 7: 组 0～组 7 取决于写模式

03 AT执行 0 ～ 3, F（见注 2） 0: 当前 PID设定编号
1～ 8: PID设定编号

不写数据

04 写模式 0（见注 1） 0: 备份模式
1: RAm 写模式

非易失性存储器

05 RAM数据保存 0（见注 1） 0 非易失性存储器

06 软件复位 0（见注 1） 0 不写数据

07 移动至设定区域 1 0（见注 1） 0 不写数据

08 移动至保护级 0（见注 1） 0 不写数据

09 自动 /手动 0 ～ 3, F（见注 2） 0: 自动模式
1: 手动模式

取决于写模式

0A AT取消 0 ～ 3, F（见注 2） 0: 取消 不写数据

0B 设定初始化 0（见注 1） 0 非易失性存储器

0C 闭锁复位 0 ～ 3, F（见注 2） 0 不写数据

0D SP模式 0 ～ 3, F（见注 2） 0: LSP; 1: RSP 取决于写模式

015 78
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通过 CS1W-DRM21 和 CJ1W-DRM21 DeviceNet 单元，将操作指令写入分配字
（设置默认 I/O分配（固定分配区域 1）时为 CIO 3209）中以待命执行。
只有当输出启用位设为 1 而选通脉冲处于 ON 状态时执行操作指令。当符合下
面两个条件时选通脉冲处于 ON状态：
1. 选通脉冲 2 = 1且选通脉冲 1 = 0

2. 上一条操作指令执行后选通脉冲被清除。

注 即使选通脉冲还未清除，仍会执行软件复位。因此，软件复位指令发出后，必
须清除输出启用位或选通脉冲。

4-3 梯形图程序示例

4-3-1 RUN/STOP编程样例
此处的 RUN/STOP梯形图示例是在以下条件下执行的。

• 采用默认 I/O分配将数据分配于 CS/CJ系列DeviceNet设备的固定分配区域
1（OUT 区域 = CIO 3200 ～ CIO 3263，IN 区域 = CIO 3300 ～ CIO 3363）。

概述 该梯形图程序样例为 E5AR/ER-DRT执行 RUN和 STOP。用操作指令执行 RUN
和 STOP。

输出启用位 (CIO 320100)和选通脉冲用来执行操作指令。

1 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 0 0 0 1

01 Hex F Hex 1 Hex

8 1 F 1
Hex

07815

1

2

0

1
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操作 • 首先，输出启用位打开。启动梯形图程序时，十六进制值设置范围在 D1000
到 D1001之间。这些值准备通道 1的 RUN操作指令 0100 hex和 STOP操
作指令 0101 hex。 

• 当 CIO 000000打开时，通道 1执行 RUN。

• D1000 (= 0100 hex)复制到操作指令所在的 CIO 3209中。

• 选通脉冲打开（选通脉冲 1=0且选通脉冲 2=1），执行操作指令。检查 RUN/
STOP状态，并且选通脉冲在 RUN下禁用（以防止设置意外修改。）

• 当CIO 000100打开时执行STOP。D1000 (= 0100 hex)的内容复制操作指令所
在的 CIO 3209中。
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■编程样例

MOV (021)000000
(000000)

ON

A200.11

#0100

D1000

MOV (021)

#0101

D1001

SET

3201.00

MOV (021)

3209

D1000

ASL (025)

0

RESET

3209.14

ASL (025)

0

0

SET

3209.15

ASL (025)

0

SET

3209.14

ASL (025)

0

0.00

0.01

000001
(000004)

000002
(000007)

0.03

0.04

0.02
000003

(000010)

000004
(000014)

000005
(000017)

#0100 D1000

#0101 D1001

D1000 CIO 3209

CIO 0000

1 = 0

CIO 0000

CIO 0000

ASL (025)

1

1.00
000006

(000020)

1.01
000007

(000023)

1.02
000008

(000026)

RUN/STOP

2 = 1

3304.08

1 = 1

ASL (025) CIO 0000

RESET

3209.15
2 = 0

CIO 0000

MOV (021)

D1001

3209

D1001 CIO 3209

CIO 0001

ASL (025)

1

RESET

3209.14
1 = 0

CIO 0001

1

SET

3209.15
2 = 1

ASL (025) CIO 0001

RUN/STOP

3304.08

1

SET

3209.14
1 = 1

ASL (025) CIO 0001

1.03
000009

(000030)

ASL (025)

1

RESET

3209.15
2 = 0

CIO 0001

END 001 

1.04
000010

(000033)

000011
(000036)
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4-3-2 更改 SP编程样例
此处的梯形图程序样例仅用作设置和更改 SP。在以下条件下执行程序。

• 采用简单的 I/O分配将数据分配到CS/CJ-系列DeviceNet单元的固定分配区
域 1之中（OUT 区域 = CIO 3200 ～ CIO 3263, IN 区域 = CIO 3300 ～ CIO
3363）。

概述 此梯形图程序示例可为 E5AR/ER-DRT设置并修改 SP。

输出启用位 (CIO 320100)用来写 SP。

操作 • 在启动梯形图程序时，用作SP的数值设置范围在D1000和D1001之间。在本
例中， SP设为 100.0。因此，十六进制数 03E8写入 D1000。

• 一旦执行条件 (CIO000000)开启， SP设为 CIO 3202。

• 输出启用位 (CIO320200)打开，写 SP。

• 采用一个定时器，在 0.1 s后关闭输出启用位（见注）。

注：如果采用此类梯形图程序，则不采用此处所示的定时器方法。分配 SP，检
查设置是否已更改。然后，采用以下步骤关闭输出启用位。

1. 采用配置器或其它编程设备将 SP分配于 IN区域中。

2. 检查是否已写 SP。然后，关闭输出启用位。

编程示例

MOV (021)000000
(000000)

ON

A200.11

#03E8

D1000

MOV (021)

D1000

3202

ASL (025)

0

SET

3201.00

TIM

0000

1

0.00

000001
(000002)

T0000
000003

(000008)

#03E8 D1000
SP 100.0

CIO 0000

END 001

D1000 CIO 3202

0.1 s

0.02
000004

(000010)

000005
(000013)

ASL (025)

0
CIO 0000

RESET

3201.00

0

ASL (025)
CIO 0000

0.01

000002
(000005)
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报文通信

本章节描述了如何将报文发送至 E5AR/E5ER-DRT数字控制器。其中包括如何用报文发送 CompoWay/F指令。 

5-1 报文通信的概述. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-2

5-1-1 报文通信  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-2
5-1-2 报文类型  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-2
5-1-3 报文基本格式  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-3

5-2 发送 CompoWay/F指令到数字控制器  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-4
5-2-1 CompoWay/F二进制指令 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-5
5-2-2 CompoWay/F ASCII指令 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-5

5-3 兼容 DeviceNet的数字控制器特定报文  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-6
5-3-1 读取一般状态  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-7
5-3-2 写维护模式数据  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-7
5-3-3 设置监控数字控制器通道  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5-7
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5-1 报文通信的概述

5-1-1 报文通信

报文通信是一种通信协议，从主站发送指令作为报文，接收指令的结点响应，
接收报文。

报文可从主设备发送至数字控制器来读写E5AR/E5ER数字控制器变量区域，发
送操作指令，读写其它各种数字控制器支持的 DeviceNet功能。
由于字大小限制，报文通信可用来发送接收未分配于 IN和 OUT区域中数据以
及 IN区域和 OUT区域不需要经常刷新的数据。
根据应用采用以下方法之一。

读 /写 E5AR/E5ER变量区域数据和发送操作指令
将 CompoWay/F 通信指令嵌入报文中，以此将 CompoWay/F 通信指令发送至
E5AR/E5ER数字控制器中。

读 /写 E5AR/E5ER-DRT维护信息
发送兼容 DeviceNet的数字控制器的特定报文。 

5-1-2 报文类型

发送至数字控制器的报文分成两类：嵌入 CompoWay/F 指令的报文和兼容
DeviceNet的数字控制器的特定报文。 

发送 CompoWay/F通信指令到 E5AR/E5ER数字控制器（嵌入报文）
主站将CompoWay/F通信指令作为报文数据发送至E5AR/E5ER数字控制器中。
当采用兼容 DeviceNet 的数字控制器时，报文自动转换为 CompoWay/F 通信指
令并发送至 E5AR/E5ER-DRT 数字控制器中。来自数字控制器的响应转换为报
文并返回到主站中。CompoWay/F指令用来从 E5AR/E5ER变量区域中读取数据
和将数据写入 E5AR/E5ER变量区域中以及执行操作指令。
CompoWay/F指令由二进制指令和 ASCII指令组成。

 DeviceNet
CPU

E5AR/E5ER-DRT

IOWR  
CMND  

DeviceNetCompoWay/F
E5AR/E5ER
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■CompoWay/F二进制指令

CompoWay/F 二进制指令是以十六进制表示的 CompoWay/F 通信指令而且便于
从梯形图程序执行。 CompoWay/F通信指令包括 ASCII数据。但不能发送或接
收。因此，读控制属性 (05 03)和广播（单元号 =XX）不能使用。

■CompoWay/F ASCII指令

CompoWay/F ASCII指令是以 ASCII形式表示的 CompoWay/F 通信指令。因此，
当从梯形图程序执行这些指令时，数值必须转换为 ASCII。CompoWay/F二进制
指令不能使用。广播（单元号 = XX）不能使用。但所有其它 CompoWay/F 通
信指令均能发送接收。其中包括不能与 CompoWay/F 二进制指令一起使用的读
控制属性 (05 03)。

发送特定报文至 DeviceNet兼容数字控制器中
主站可以将报文发送至 DeviceNet 兼容数字控制器来控制各种只有兼容
DeviceNet的数字控制器才支持的各种操作以及读取 DeviceNet特定设置和状态
报文。

这些报文用来读写兼容 DeviceNet的数字控制器的维护信息。

5-1-3 报文基本格式

报文指令基本格式和响应描述如下。

指令块

目的地结点地址

该参数指定了发送单字节（2位）二进制报文（指令）的控制器结点地址。

服务代码、类别 ID、实例 ID、属性 ID

这些参数规定了指令类型、处理目标和处理详情。

某些指令不需要规定属性 ID。

数据

详细指定了指令、设定值等。读取指令不需要数据段。

响应块 当已发送报文有正常响应反馈时，采用以下格式。

目的地        
结点地址

服务代码 类别 ID 实例 ID 属性 ID 数据

收到的字节数 源结点地址 服务代码 数据
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当已发送报文有错误响应反馈时，采用以下格式。

收到的字节数

来自源结点地址的数据字节数以十六进制返回。当报文出现错误响应时，内容
始终为 0004 hex。

源结点地址

发送报文的主站结点地址以十六进制返回。

服务代码

对于正常响应，返回随最重要位（位 07）转变的指令中指定的服务代码（例
如，当指令服务码为 0E hex时，响应服务码为 8E hex）。当报文错误响应返回
时，服务码始终为 94 hex。
数据

只有当执行读指令时，读数据包括在响应中。不读取数据指令无数据产生。 

错误代码

下表为报文的错误代码。

5-2 发送 CompoWay/F指令到数字控制器
主站将 CompoWay/F指令帧嵌入报文指令中，将其发送到 E5AR/E5ER-DRT数
字控制器。此外，还可接收嵌入报文响应的 CompoWay/F响应帧。
但以下服务不能使用。 

• 监控值 /设定数据合成注册读取

• 监控值 /设定数据合成读注册（写）

• 监控值 /设定数据合成读注册确认（读）

收到的字节数
0004 hex，固定 源结点地址 服务代码 错误代码（2个字节，固定）

错误  
代码

错误名称 原因

08FF 服务不支持 服务代码不正确

09FF 无效属性值 属性值不支持

16FF 对象不存在 实例 ID不支持
15FF 数据过多 数据串过长

13FF 数据不足 数据串过短

14FF 属性不支持 属性 ID不支持
0CFF 对象状态矛盾 指令无法执行

0EFF 属性不可设置 发送了只读属性 ID的写服务代码
20** 无效参数 指定参数中有错误
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5-2-1 CompoWay/F二进制指令
在 CompoWay/F二进制指令中，CompoWay/F帧采用十六进制值而不是 ASCII。
因此，数据量大约是 CompoWay/F ASCII指令的一半。但有以下限制：

• 不能使用读控制器属性 (05 03)。其中包括 Compo-Way/F帧中的 ASCII。

当通过ORMON主站执行CompoWay/F二进制指令时，使用下面的指令和响应。

指令块

注 对目标结点地址指定相同的数值。无法指定广播。

响应块 正常响应

5-2-2 CompoWay/F ASCII指令
当采用 CompoWay/F ASCII指令时，CompoWay/F帧以 ASCII表示（指定的数
字值中的每个数字也转换为 ASCII。因此， 52被指定为 ASCII 3532）。
当通过 ORMON主站执行指令时，使用下面的指令和响应。

0086 hex 0001 hex 

2 2 1 1 

ID ID CompoWay/F

SID FINS-mini

36 hex 

00 hex 00 hex 

CompoWay/F

2 1 1 

FINS-mini

      

B6 hex 

00 hex 00 hex
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指令块

注 对目标结点地址指定相同的数值。无法指定广播。

响应块 正常响应

5-3 兼容 DeviceNet的数字控制器特定报文
可发送至 E5AR/E5ER-DRT 数字控制器的报文列于下表。这些报文用来读写兼
容DeviceNet的数字控制器的维护信息（例如，单位传导时间或总 RUN时间）。
有关 ORMON主站 PLC发送报文的详情请参阅 DeviceNet主站单元操作手册。

注 等级 ID和实例 ID以及属性 ID的数值取决于所用的主站。当从 ORMON主站
单元发送报文时，数值以下列形式表示：

类别 ID: 4位（2个字节）十六进制
实例 ID: 4位（2个字节）十六进制
属性 ID: 2位（1个字节）十六进制

ID ID CompoWay/F

0086 hex 0001 hex 

1 1 2 2 

FINS-miniSID

37 hex 

ASCII

 

[00]= 3030 
hex 

[0]= 30 
hex

CompoWay/F

ASCII2 1 1 

FINS-mini

B7 Hex 

[00]= 
3030 Hex 
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5-3-1 读取一般状态

5-3-2 写维护模式数据 

5-3-3 设置监控数字控制器通道

报文 读 /写 功能 指令 响应

服务代码 类别
ID

实例 ID 属性 ID 数据  
长度

一般状态读
取

读 读取 DeviceNet兼容控制器
总体状态位（8位）（参见
4-11页）

0E hex 95 hex 01 hex 65 hex --- 1 字节

报文 读 /写 功能 指令 响应

服务代码 类别 ID 实例 ID 属性 ID 数据  
长度

维护计数器
保存

保存 在存储器中记录维护计数器
（所有数字控制器的总 ON/
RUN时间的 PV）

16 hex 95 hex 01 hex 75 hex --- ---

报文 读 /写 功能 指令 响应

服务代码 类别 ID 实例 ID 属性 ID 数据长度

数字控制器
通道维护信
息监控模式

读 读取由实例 ID (1～ 4)
指定的数字控制器通道
维护信息监控模式（见
注 1）

0E hex 7A hex 01 ～ 04 
hex

65 hex 1 字节
00 十六进制：
单位传导时间
模式

写 写入由实例 ID (1 ～ 4)
指定的数字控制器通道
维护信息监控模式（见
注 1）

10 hex 7A hex 01 ～ 04 
hex

65 hex 1 字节
00 hex: 单位
传导时间模
式
01 hex: 总
RUN时间
模式

单位传导时
间和总
RUN时间
的设定值

读 读取由实例 ID (1 ～ 4)
指定的数字控制器单位
传导时间和总 RUN时
间（单位：s）的设定
值（监控值）（见注
1）

0E hex 7A hex 01 ～ 04 
hex

68 hex 4 字节
00000000 ～ 
FFFFFFFF hex 
(0 ～ 
4294967295) 

写 写入由实例 ID (1 ～ 4)
指定的数字控制器单位
传导时间和总 RUN时
间（单位：s）的设定
值（监控值）（见注
1）

10 hex 7A hex 01 ～ 04 
hex

68 hex 4 字节
00000000 ～ 
FFFFFFFF 
hex (0 ～ 
4294967295
) 
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注 下表给出了实例 ID（01～ 04）和数字控制器通道（1～ 4）之间的关系。

单位传导时
间和总
RUN时间
读取

读 读取由实例 ID (1～ 4)
指定的数字控制器单位
传导时间和总 RUN时
间 PV（单位：s）（见
注 1）

0E hex 7A hex 01 ～ 04 
hex

66 hex 4 字节
00000000 ～ 
FFFFFFFF hex 
(0 ～ 
4294967295) 

单位传导时
间和总
RUN时间
监控状态读
取 

写 读取由实例 ID (1 ～ 4)
指定的数字控制器单位
传导时间和总 RUN时
间监控状态（单位： 
s）（见注 1）

0E hex 7A hex 01 ～ 04 
hex

67 hex 1 字节
00 hex: 范围内
01 hex: 超出范
围（超出监控
值）

实例 ID 通道 实例 ID 通道

01 (01 hex) 通道 1 02 (02 hex) 通道 2
03 (03 hex) 通道 3 04 (04 hex) 通道 4

报文 读 /写 功能 指令 响应

服务代码 类别 ID 实例 ID 属性 ID 数据长度
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通信性能

本章节给出了整个通信周期所需时间的信息。整个通信周期包括输入的输出响应、系统启动和发送报文等过程。

6-1 远程 I/O通信性能 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6-2

6-1-1 I/O响应时间  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6-2
6-1-2 通信循环时间和刷新处理时间  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6-3
6-1-3 连接 1个以上主站的网络  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6-4

6-2 报文通信性能. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6-6
6-2-1 报文通信时间  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6-6
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6-1 远程 I/O通信性能
本章节主要描述了 ORMON主站单元和 ORMON从站设备之间的远程 I/O通信
性能。在精确计时过程中参考这些信息。 
本章节中的计算是在以下假设条件上进行的。 

• 主站单元在启用扫描列表时才能运作。 

• 所有所需的从站设备全部参与通信。 

• 主站单元无错误发生。 

• 配置器或其他制造商的设备未在网络上发送任何报文。

注 如果使用其他制造商提供的主站或在同一网络上使用其他制造商提供的从站设
备，则不能保证本章节所给出的计算是准确的。 

6-1-1 I/O响应时间
I/O 响应时间是指主站识别到在输入从站设备中有输入开始起一直到输出从站
设备有输出为止所需的时间（包括 PLC中梯形图处理）。 

CS/CJ系列、 
C200HX/HG/HE (-Z)和 
C200HS PLC

最小 I/O响应时间

在主站接收了输入后立即进行从站设备 I/O刷新 ,并且下一 I/O刷新开始时输出
发送至输出从站设备，此时发生最短响应时间。 

TIN: 输入从站设备的 ON/OFF延时（0用作最小值）
TOUT: 输出从站设备的 ON/OFF延时（0用作最小值）
TRT-IN: 输入从站设备中的 1个从站设备通信时间
TRT-OUT: 输出从站设备中的 1个从站设备通信时间
TPLC: PLC周期时间
TRF: PLC处的 DeviceNet单元刷新时间

注 输入从站设备 ON/OFF延时和输出设备 ON/OFF延时的详细内容请参阅从站设
备操作手册。有关 PLC 周期时间的详细内容，请参阅 6-1-2 通信周期时间和刷
新处理时间以及 PLC操作手册。 

TPC

TRF

PLC

TIN
TRT-OUT

 TPLC-TRF) TOUTTRT-IN
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最小 I/O刷新时间计算如下：
TMIN = TIN + TRT-IN + (TPLC - TRF) + TRT-OUT + TOUT

最大 I/O响应时间

在下图所示的条件下，出现最大 I/O响应时间。 

TIN: 输入从站设备的 ON/OFF延时（0 用作最小值）
TOUT: 输出从站设备的 ON/OFF延时（0 用作最小值）
TRM: 整个网络的通信时间

TPLC: PLC周期时间
TRF: PLC的 DeviceNet单元刷新时间

注 输入从站设备 ON/OFF延时和输出设备 ON/OFF延时的详细内容请参阅从站设
备操作手册。有关 PLC 周期时间的详细内容，请参阅 6-1-2 通信周期时间和刷
新处理时间以及 PLC操作手册。 

最大 I/O刷新时间计算如下：
TMAX = TIN + 2 × TRM + 2 × TPLC + TRF + TOUT

6-1-2 通信循环时间和刷新处理时间

本节描述了DeviceNet各种处理时间计算所需的通信周期时间和刷新处理时间。

通信周期时间 
通信周期时间是指从从站设备 I/O通信处理完成到再次用相同从站设备处理 I/O
通信的时间。通信周期时间是指最大通信周期时间 TIN + TOUT。

用来计算通信周期时间的公式描述如下。

通信周期时间公式

总通信周期时间 = IN 通信周期时间 + OUT 通信周期时间

■IN通信周期时间

IN通信周期时间 = (39 ms + 8 ms × 分配数据数 ) + (6 ms × IN区域 1和 2总分
配字 ) 

PLC

TIN TRM TPLC TPLC TRMTRF TOUT
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■OUT通信周期时间

OUT通信周期时间 = (29 ms + 27 ms ×分配数据数 ) + (7 ms × OUT区域 1和 2
总分配字 )

刷新处理时间 刷新处理时间是指 PLC的 CPU单元和 DeviceNet主站单元往返传输 I/O信息所
需的时间。安装 DeviceNet时 PLC周期时间会受到影响。具体如下。

注 有关刷新处理时间和 PLC周期时间的详细内容，请参阅 PLC的操作手册。 

CS/CJ系列、
C200HX/HG/HE (-Z)和
C200HS PLC

安装主站单元时，以下列出的 I/O刷新次数加入 PLC周期时间中。 

注 分配字数是指分配到所有从站设备中的总 I/O 区域字数。必须包括
分配内的任何未用区域。例如，如果只连接 1 字输入的节点地址 1
和 1字输入的节点地址 5，则总字数为 5。当进行报文通信时，在报
文通信处理周期过程中报文通信所需的字数添入以上总字数中。 

6-1-3 连接 1个以上主站的网络
本节主要描述了同一网络中有 1个以上主站时的通信周期时间 TRM。这里，以

两个主站的网络作为例子进行说明。 

首先，将网络分成两组，即执行与主站 A远程 I/O通信的从站设备和执行与主
站 B远程 I/O通信的从站设备。

注 虽然为了方便，从站设备位于主站组中。在实际网络中，从站设备物理位置与
通信的主站无关。 

其次，根据 6-1-2通信周期时间和刷新处理时间来计算每组通信周期时间。

项目 处理时间

I/O刷新 DeviceNet单元 I/O刷新处理
CS/CJ系列或 C200HX/HG/HE (-Z) PLC
1.72＋ 0.022×分配字数（见注） ms
C200HS PLCs
2.27＋ 0.077×分配字数（见注） ms

BA

A

a b c

B

d e f

A
I/O

B
I/O
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当有两个主站时整个网络的通信周期如下：
TRM = TRM-A + TRM-B

虽然本例采用仅有两个主站的网络，但无论同一网络中有多少数量的主站均适
用。根据远程 I/O 通信组来划分网络。然后，加上所有组的通信周期时间来计
算整个网络的通信周期时间。 

系统启动时间 本节描述了网络系统启动时间，假设扫描列表被启用而系统启动时远程 I/O 通
信自动启动。系统启动时间是指主站单元接通时或重新启动时到远程 I/O 通信
开始时之间的延时。 
在所有从站设备电源接通后主站单元设为立即启动时的系统启动时间与通信进
行时主站单元重新启动时不同。启动时间示于下表。 

程序样例 以上所述的时间是 DeviceNet 系统启动所需的时间。 本节中的程序样例主要展
示如何使用主从状态来跳过从站 I/O处理单元，直到远程 I/O通信启动。 

注 有关主站状态区域请参阅主站单元操作手册。

以下条件适用于本程序样例。
PLC: CS1系列
主站单元的单元编号：00

BA

A

a b c

B

d e f

A TRM-A A TRM-B

条件 从站设备指示灯状态 系统启动时间

从站设备启动后立即启动
主站

NS指示器处于 OFF状态或闪绿光 6 s

仅主站重新启动 当主站处于 OFF状态时， NS指示器
闪红光

8 s

仅从站设备重新启动 --- 10 s
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6-2 报文通信性能

6-2-1 报文通信时间

报文通信时间是指从一个结点发送报文到另一结点时，主站单元发送报文直到
整个报文发送出去的时间。报文包括SEND或RECV指令数据和IOWR或CMND
指令的 FINS指令。

注 如果在报文通信时间流逝之前另一条报文已发送或从另一个结点接收到报文，
则发送的响应报文或接收到的报文被破坏。当执行报文通信时，必需在再次执
行报文通信之前采用 SEND、RECV、CMND或 IOWR指令让报文通信时间流
逝以及在报文发送至相同结点之间让报文通信时间流逝。如果发送或接收报文
被破坏，则记录保存于主站单元的错误标记中。用 FINS指令读取错误记录或用
配置器监控错误标记。

用下面的公式估算报文通信时间：报文通信时间＝通信周期时间× {（报文字
节数 + 15）÷ 6 ＋ 1}
FINS指令代码后的字节数中的报文字节数。通信周期时间根据远程 I/O通信是
否可以使用和计算而定。下面进行介绍。 

仅报文通信（远程 I/O
通信中断）

通信周期时间 = 2（见注） + 0.11 × TB + 0.6 ms
TB取决于以下的波特范围：
500 KB/s: 2, 250 KB/s: 4, 125 KB/s: 8

注 远程 I/O通信中断时的通信周期时间为 2 ms。

I/O

 004 
JMP #0001

 005 
JME #0001

2001
15

2001
14

I/O

/
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报文通信和远程 I/O通
信

通信周期时间 = (仅远程 I/O通信的周期时间 + 0.11 × TB + 0.6 ms
TB取决于波特范围，如下：
500 KB/s: 2, 250 KB/s: 4, 125 KB/s: 8

注 以上报文通信时间的计算仅作参考。其不能生成最大值。报文通信时间取决于
报文频率、远程结点负载和通信周期时间等。如果网络交通集中于一个主站单
元的话，则需要花费较长时间来进行以上的计算。设计系统时必须考虑这一
点。 
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第 7 章
故障排除和维护

本章节描述了使 DeviceNet网络正常运行的错误处理、定期维护保养和故障排除步骤。此外还详细描述了如何将
更换的控制器复位。在操作前，仔细阅读本手册和 DeviceNet主站操作手册中有关错误处理程序方面的内容。这
样，能更快地识别校正操作错误。

7-1 指示灯和错误处理. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7-2
7-2 维护. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7-3

7-2-1 清洗  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7-3
7-2-2 检查  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7-3
7-2-3 更换控制器  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7-4
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7-1 指示灯和错误处理
下表列出了出现错误时指示器的状态和可能造成故障的原因以及错误处理。

指示灯状态 可能原因 解决方法

MS: OFF
NS: OFF

控制器未通电 从 DeviceNet连接器供通信电源
电源电压未在允许范围
内

采用允许范围内的电源电压

控制器故障 更换控制器

MS: 闪红灯
NS: 无变化

EEPROM中注册的参数
发生校验错误

如参数被复位后该错误依然存在，则
须进行修理。联系您最近的欧姆龙代
表

发生 EEPROM硬件错误
MS: 亮红灯
NS: OFF

数字控制器故障 须进行修理。联系您最近的 OMRON
代表

MS: 亮绿灯
NS: 闪绿灯

等待连接 DeviceNet通
信

检查下面的项目并重新启动控制器

• 电缆长度（干线和支线）是否
正确？

• 电缆是否短路、断裂或松动？

• 电缆接线是否正确？

• 终端电阻是否仅接到干线两
端？

• 噪音干扰是否过大？ 

• 主站电源是否打开？

数字控制器故障 须进行修理。联系您最近的 OMRON
代表

MS: 亮绿灯
NS: 亮红灯

DeviceNet处于总线
OFF状态

检查下面的项目并重新启动控制器

• 电缆长度（干线和支线）是否
正确？

• 电缆是否短路、断裂或松动？

• 终端电阻是否仅接到干线两
端？

• 噪音干扰是否过大？ 
结点地址重复 正确重置结点地址

数字控制器故障 须进行修理。联系您最近的 OMRON
代表

MS: 亮绿灯
NS: 闪红灯

发生通信超时 检查下面的项目并重新启动控制器

• 电缆长度（干线和支线）是否
正确？

• 电缆是否短路、断裂或松动？

• 终端电阻是否仅接到干线两
端？

• 噪音干扰是否过大？ 
数字控制器故障 须进行修理。联系您最近的 OMRON

代表
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7-2 维护

本节描述了作为定期维护保养的日常清洁和检查。此外，更换控制器时的处理
方法一并在这里进行说明。

7-2-1 清洗

定期清洁控制器以使网络始终处于最佳工作状态。

• 用干净软布擦拭控制器做定期清洁工作。 

• 当无法用干净的布将灰尘或脏物擦去，则将布蘸中性清洁剂（2%），拧干。
然后，擦拭控制器。 

• 长期滞留于控制器上的胶、乙烯树脂或胶带残留痕迹会残留于控制器上。
清洁时除去这些残留痕迹。

注 不得使用挥发性溶剂。例如，涂料稀释剂或苯或化学剂来清洁控制器。这些化
学溶剂会损坏控制器表面。 

7-2-2 检查

定期检验系统使控制器处于其最佳工作条件。 
一般来说，每隔 6到 12个月检查系统一次。但如果系统在高温潮湿或尘埃环境
中使用则需要增加检查频率。 

检查设备 在检查系统之前准备以下设备。 

定期检查所需的设备 一字和十字螺丝刀、连接通信连接器的螺丝刀、测试装置（或数字电压表）、
工业酒精和清洁布作为定期检查之用。 

其它所需设备 需要同步检定器、示波器、温度计或湿度计。 

检查步骤 在下表检查项目并通过调节控制器改善低于标准的任何条件或改善环境条件。

检查项目 详情 标准 设备

环境条件 环境温度和柜温度是否正确？ -10 ～ +55℃ 温度计

环境湿度和柜湿度是否正确？ 25% ～ 85% 湿度计

灰尘或脏物是否堆积？ 无灰尘或脏物 目测

安装条件 通信电缆连接器是否完全插入？ 无松动 Phillips螺丝刀
外部接线螺丝是否紧固？ 无松动 Phillips螺丝刀
连接电缆是否完好无损？ 无外部损坏 目测
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7-2-3 更换控制器

网络由 DeviceNet 主站单元和从站单元组成。当单元发生故障时整个网络都受
影响。因此，必须及时地修理或更换有故障的单元。我们建议准备备用单元以
便尽快恢复网络运行。 

注意事项 更换故障控制器时遵守以下注意事项。 
• 更换后确保新控制器无错误存在。

• 控制器返修时，附一页纸详细描述故障，将控制器返回给 OMRON经销商。

• 如果有故障触点，用清洁无绒布蘸酒精擦拭触点。

注 在更换控制器之前，中断网络通信，关闭网络上所有结点处的电源。
7-4



附
录

 A
附录 A

DeviceNet详细规格

数据长度和连接类型
如果使用其它公司配置器时可设置连接类型，选择 DeviceNet通信单元支持的通信。
下表给出了 OMRON DeviceNet通信单元的连接类型和数据长度。

注 IN/OUT区域大小视设置参数而定。

DeviceNet I/O通信支持以下类型的连接。

型号 支持的连接 数据长度（字节）

论询 位选通脉冲 状态变化 
(COS)

循环 IN OUT

E5AR/ER-DRT 有 有 有 有 0～ 200 
（见注）

0～ 200 
（见注）

连接类型 详情 备注

轮询 通过发送接受命令和响应在主站和单个从站之间
进行数据交换（输出数据分配于命令而输入数据
分配于响应中）

---

位选通脉冲 用来从主站播出命令及从多个从站中接收输入响
应

只用一个命令。通信循环时间短但选通脉冲连接
只能与最多 8个输入点的从站一起使用

状态的变化 (COS) 正常情况下，主站和从站以固定周期发送输入和
输出数据。但如是 COS连接，在主站或从站数据
变化时，才将发送至主站或从站

通过设置较长的周期间隔，则网络在遇到小数据
变化时不载入通信，从而提高了整个网络的效率

循环 主站和从站以固定周期发送输出或输入数据
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设备简介

如果在扫描列表中需要注册更多信息，则以下设备简介中有更详细的 DeviceNet通信技术规格。 

基本数据 兼容 DeviceNet规格 卷 I - 2.0版
卷 II - 2.0版

供应商名称 OMRON公司 供应商 ID = 47 
设备简介名称 从站：一般设备 简介号 = 0
制造商目录号 H124
制造商修订版本 1.01

物理数据 网络电流消耗 50 mA以下
连接器类型 开路插头

物理绝缘层 无 
支持的指示灯 模块、网络

MAC ID设定 软件开关

默认MAC ID 1

波特率设定 自动识别

支持的波特率 125 kbps、 250 kbps和 500 kbps
通信数据 预定义主站 /从站连接组 组 2仅服务器

动态连接支持 (UCMM) 无

详细报文存储碎片支持 有
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已安装的对象

识别对象 (0x01) 

报文路径对象 (0x02)

对象分类 属性 不支持

服务 不支持

对象实例 属性 ID 内容 获得（读） 设置（写） 数值

1 供应商 有 无 47
2 设备类型 有 无 0
3 产品代码 有 无 334
4 修订版本 有 无 1.1
5 状态（位支持） 有 无 仅位 00
6 序列号 有 无 每个单元都有唯一的一个

7 产品名称 有 无 E5R-DRT
8 状态 无 无

服务 DeviceNet服务 参数选项

05 复位 无

0E 获取单个属性 无

对象分类 属性 不支持

服务 不支持

对象实例 属性 不支持

服务 不支持

附加供应商规格 无
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DeviceNet对象 (0x03) 

装配对象 (0x04)

对象分类 属性 不支持

服务 不支持

对象实例 属性 ID 内容 获得（读） 设置（写） 数值

1 MAC ID 无 无

2 波特率 有 无

3 BOI 有 无 00（十六进制）
4 总线 OFF计数器 无 无

5 分配信息 有 无

服务 DeviceNet服务 参数选项

0E 获取单个属性 无

4B 分配主站 /从站连接 _设置 无

4C 释放主站 /从站连接 _设置 无

对象分类 属性 不支持

服务 不支持

对象实例

100: IN区域 1

101: IN区域 2

110: OUT区域 1

属性 ID 内容 获得（读） 设置（写） 数值

1 列表中的成员数 无 无

2 成员列表 无 无

3 数据 有 无

服务 DeviceNet服务 参数选项

0E 获取单个属性 无
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连接对象 (0x05) 
对象分类 属性 不支持

服务 不支持

最大活动连接数 1

对象实例 1 段 信息 最大实例数

实例类型 报文 1
生成触发器 循环

传输类型 服务器

传输等级 3
属性 ID 内容 获得（读） 设置（写） 数值

1 状态 有 无

2 实例类型 有 无 00（十六进制）
3 传输等级触发器 有 无 83（十六进制）
4 生成的连接 ID 有 无

5 消耗的连接 ID 有 无

6 初始公共特性 有 无 21（十六进制）
7 生成的连接大小 有 无 0176（十六进制）
8 消耗的连接大小 有 无

9 预期数据包速率 有 有 01（十六进制）
12 监视器超时动作 有 无 01（十六进制）
13 生成的连接路径长度 有 无 00（十六进制）
14 生成的连接路径 有 无

15 消耗的连接路径 有 无 00（十六进制）
服务 DeviceNet复位 参数选项

05 复位 无

0E 获取单个属性 无

10 设置属性 _单个 无
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1.  生成的连接路径
IN区域 1：20_04_24_64_30_03
IN区域 2：20_04_24_65_30_03

2. 消耗的连接路径
OUT 区域：20_04_24_6E_30_03

对象实例 2 段 信息 最大实例数

实例类型 论询 I/O 1

生成触发器 循环 
传输类型 服务器

传输等级 2
属性 ID 内容 获得（读） 设置（写） 数值

1 状态 有 无

2 实例类型 有 无 01（十六进制）
3 传输等级触发器 有 无 82（十六进制）
4 生成的连接 ID 有 无

5 消耗的连接 ID 有 无

6 初始公共特性 有 无 01（十六进制）
7 生成的连接器大小 有 无

8 消耗的连接器大小 有 无

9 预期的数据包速率 有 有

12 监视器超时动作 有 无 00（十六进制）
13 生成的连接路径长度 有 无 06（十六进制）
14 生成的连接路径 有 无 见注 1
15 消耗的连接路径长度 有 无 06（十六进制）
16 消耗的连接路径 有 无 见注 2
17 生成约束时间 有 无 0000（十六进制）

服务 DeviceNet服务 参数选项

05 复位 无

0E 获取单个属性 无

10 设置属性 _单个 无
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注  生成的连接路径
IN区域 1：20_04_24_64_30_03
IN区域 2：20_04_24_65_30_03

对象实例 4 段 信息 最大实例数

实例类型 COS循环 1

生成触发器 循环 
传输类型 服务器

传输等级 2

属性 ID 内容 获得（读） 设置（写） 数值

1 状态 有 无

2 实例类型 有 无 01（十六进制）
3 传输等级触发器 有 无 12（十六进制）
4 生成的连接 ID 有 无

5 消耗的连接 ID 有 无

6 初始公共特性 有 无 01（十六进制）
7 生成的连接长度 有 无

8 消耗的连接长度 有 无 0800（十六进制）
9 预期的数据包速率 有 有

12 监视器超时动作 有 无 00（十六进制）
13 生成的连接路径长度 有 无 06（十六进制）
14 生成的连接路径 有 无 见注

15 消耗的连接路径长度 有 无 04（十六进制）
16 消耗的连接路径 有 无 202B2401
17 生成约束时间 有 有 0000（十六进制）

服务 DeviceNet服务 参数选项

05 复位 无

0E 获取单个属性 无

10 设置属性 _单个 无
B-5



已安装的对象 附录 B

附
录

 B
B-6



附
录

 C
附录 C

DeviceNet连接硬件

DeviceNet通信电缆

注 1. 这些电缆的产品规格与 OMRON电缆规格相同。

2. Allen-Bradley制造的电缆比 OMRON和 Nihon Wire & Cable有限公司制造的电缆要硬。因此，不要象
其它的电缆那样弯曲 Allen-Bradley电缆。

以下制造商制造的其它 DeviceNet 通信电缆也可选用。详细情况请参阅 ODVA 网站上的产品目录（http：//
www.odva.astem.or.jp/）或直接联系制造商。

DeviceNet连接器 

型号 技术规格 制造商

DCA1-5C10 细电缆：5线， 100 m OMRON
DVN24-10G 细电缆：5线， 10 m Nihon接线和电缆

（见注 1）
DVN24-30G 细电缆：5线， 30 m Nihon接线和电缆

（见注 1）
DVN24-50G 细电缆：5线， 50 m Nihon接线和电缆

（见注 1）
DVN24-100G 细电缆：5线， 100 m Nihon接线和电缆

（见注 1）
DVN24-300G 细电缆：5线， 300 m Nihon接线和电缆

（见注 1）
DVN24-500G 细电缆：5线， 500 m Nihon接线和电缆

（见注 1）
1485C-P1-C150 细电缆：5线， 150 m Allen-Bradley（见

注 2）
DCA1-5CN□□W1 两端带屏蔽微型接头 (M12)的电缆（凹形插座和凸形插头）；

电缆长度：0.5 m、 1 m、 2 m、 3 m、 5 m和 10 m

OMRON

DCA1-5CN□□ F1 一端带屏蔽微型接头 (M12)的电缆（凹形插座）；
电缆长度：0.5 m、 1 m、 2 m、 3 m、 5 m和 10 m 

OMRON

DCA1-5CN□□ H1 一端带屏蔽微型接头 (M12)的电缆（凸形插头）
电缆长度：0.5 m、 1 m、 2 m、 3 m、 5 m和 10 m

OMRON

DCA1-5CN□□W5 两端带屏蔽微型接头的电缆（迷你型一侧为凸形插头，微型一侧为凹形插
座）

电缆长度：1 m、 2 m、 5 m和 10 m

OMRON

型号 规格 制造商

FCK2.5/5-STF-5.08AU 用于结点连接 
无螺丝类型，包括连接器固定螺丝

PHOENIX CONTACT
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DeviceNet通信电缆压接端子

DeviceNet网络终端电阻

终端电阻也可连接到 T形分支接头或单支电源接头。

T形分支接头

单分支接头

三分支接头

型号 压紧钳 备注 制造商

AI系列： 
用于细电缆的 AI-0.5-6WH 
（产品代码：3200687） 

ZA3 用于单线插入 PHOENIX CONTACT

AI系列： 
用于细电缆的 AI-0.25-6BU 
（产品代码：3201291） 

UD6 
（产品代码：1204436） 

用于双线插入              
（多点接线）

型号 规格 制造商

DRS1-T 端子块终端电阻， 121 Ω ± 1% 1/4 W OMRON
DRS2-1 屏蔽终端电阻（凸形插头），微型 (M12)
DRS2-2 屏蔽终端电阻（凹形插座），微型 (M12)
DRS3-1 屏蔽终端电阻（凸形插头），迷你型

型号 规格 制造商

DCN1-1C 包括 3个带螺丝的 XW4B-05C1-H1-D并联连接器 
（当用于主干线时，可以连接一个支线）

连接器插入方向：水平

可以连接终端电阻 （已作为标准配置）

OMRON

DCN1-2C 包括 3个带螺丝的 XW4B-05C1-H1-D并联连接器 
（当用于主干线时，可以连接一个支线）

连接器插入方向：垂直

可以连接终端电阻 （已作为标准配置）

OMRON

DCN1-2R 包括 3个带螺丝的 XW4B-05C1- VIR -D 并联连接器
（当用于主干线时，可以连接一个支线）

连接器插入方向：垂直

可以连接终端电阻（已作为标准配置）

OMRON

型号 规格 制造商

DCN1-3C 包括 5个带螺丝的 XW4B-05C1-H1-D 并联连接器 
（当用于主干线时，可以连接一个支线）

连接器插入方向：水平

可以连接终端电阻 （已作为标准配置）

OMRON

DCN1-4C 包括 5个带螺丝的 XW4B-05C1-H1-D 并联连接器
（当用于主干线时，可以连接一个支线）

连接器插入方向：垂直

可以连接终端电阻（已作为标准配置）

OMRON

DCN1-4R 包括 5个带螺丝的 XW4B-05C1- VIR -D 并联连接器
（当用于主干线时，可以连接一个支线）

连接器插入方向：垂直

可以连接终端电阻（已作为标准配置）

OMRON
C-2



DeviceNet连接硬件 附录 C

附
录

 C
屏蔽 T形分支连接器

单支电源分接头

型号 规格 制造商

DCN2-1 单支屏蔽 T形分支连接器， 3个微型（M12）连接器 OMRON
DCN3-11 单支屏蔽 T形分支连接器， 3个迷你型连接器
DCN3-12 单支屏蔽 T形分支连接器， 2个迷你型连接器和 1个微型（M12）连接器

型号 规格 制造商

DCN-1P 电源单支分接头。当连接通信电源时，使用此分接头。 
有 2个带螺丝的 XW4B-05C1-H1-D并联连接器和 2个保险丝作为标准配置。
可以连接终端电阻（已作为标准配置）。

OMRON 
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词汇表

下表是一些通用的 DeviceNet术语一览表。

术语 解释

总线 OFF 表示网络中的错误率极其高。当内部错误计数器大于固定的门限值时错误被检测到（当启
动主单元或重新启动主单元时清除内部错误计数器）

CAN CAN 是控制器局域网的简称。它是作为用于汽车的 LAN被开发的通信协议。 DeviceNet
使用 CAN技术

配置器 设置系统参数的装置。配置器可以读取 ID信息、可读写参数以及显示网络配置
OMRON的 DeviceNet 配置器与 OMRON 主站单元一起使用

消耗的连接长度 表示通过连接接收的数据长度（字节长度）

ODVA ODVA是开放式 DeviceNet供应商协会。该协会是一个非赢利性机构。主要由一些设备制
造商创建的。其目的是管理和规范化 DeviceNet技术规格

生成的连接长度 表示通过连接发送的数据长度（字节长度）

连接 这是结点之间通信的逻辑通信通道。在主站和从站之间保持管理通信

设备描述 相同类型装置（设备等）的配置和工况标准化（设备必须支持的最小数据配置和操作）。
相同类型装置之间可相互交换。也作为装置型号。正在调查的装置包括传感器、阀门、显
示单元和编码器

主站 /从站 结点可以是收集分配数据的主站或根据从主站接收到的指令输入和输出数据的从站。
OMRON的 DeviceNet 产品具有主站功能或从站功能之一。连接设置按事先确定的主站 /
从站连接设置
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